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1. GENEL UYARILAR

11 A Klavuzu kullanmadan 6nce lutfen okuyunuz

Bu klavuz uriiniinizin bir pargasi olup referans igin klavuzun daima cihazinizin yakininda
bulundurulmasi tavsiye edilir.

Cihaz, asagida belirtilenlerin diginda farkli amaglar igin kullaniimamalidir. Emniyet araci
olarak kullanilamaz.

isleme almadan énce uygulama sinirlarini kontrol edin.

Dixell Srl urunlerinin bilesenlerinde, islevselliginin aynen ve degismeden devamini garanti
ederek, hicbir bildirimde bulunmaksizin degisiklik yapma hakkini sakli tutar.

1.2 A Glvenlik 6nlemleri

Cihazinizi baglamadan 6nce sebeke voltajinin uygun olup olmadigini kontrol edin.
Cihazinizi suya ve neme maruz birakmayin; kontrol cihazinizi sadece izin verilen sinir
degerleri icinde kullanin. Cihazinizi ani sicaklik degisimlerinden ve yiksek nemden uzak
tutun.

Uyari; Herhangi bir bakim isleminden 6nce butiin elektrik baglantilarini sékin.

Cihaz kesinlikle agiimamalidir.

Bozuk veya hatali galisma durumunda hatanin agiklamasini yaparak cihazi dagitici firmaya
veya DIXELL S.r.l. ’ya génderiniz.

Her réle igin uygulanabilecek olan maksimum akimi dikkate aliniz. (Bkz. Teknik Bilgiler)
Sensor kablolarinin, yuklerin ve glic kaynaginin ayri ve birbirinden yeteri kadar uzakta
oldugundan emin olunuz.

Sensoril son kullanicinin kolay erisemeyecedi bir yere yerlestiriniz.

Endustriyel alanlardaki uygulamalarda ana filtrelerin endiiktif ylklerle paralel kullanimi (mod.
FT1) daha uygun olacaktir.
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2. ELEKTRIK BAGLANTILARI

[2.1 xc1008D |

XC1008D SAFETY DIGITAL INPUTS
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NOT: Modellere goére dijital girigler: (3-18) ve (52-55) 230V/120V veya 24V da
calistirabilirsiniz. Kontrolor tizerinden hangi voltajin dogru uygulanabilir oldugunu dogrulayin.

DIKKAT
Yapilandirilabilir dijital girisler (36-43 term.) serbest voltajhdir.
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[2.2 xC1011D

XC1011D SAFETY DIGITAL INPUTS
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NOT: Modellere gore dijital girisler: (3-18) ve (52-55) 230V/120V veya 24V da
calistirabilirsiniz. Kontrolor tzerinden hangi voltajin dogru uygulanabilir oldugunu dogrulayin.
DIKKAT

Yapilandirilabilir dijital girigler (36-43 term.) serbest voltajhdir.
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[2.3 XC1015D |
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NOT: Modellere goére dijital girigler: (3-18) ve (52-55) 230V/120V veya 24V da
calistirabilirsiniz. Kontrolor Gizerinden hangi voltajin dogru uygulanabilir oldugunu dogrulayin.

DIKKAT
Yapilandirilabilir dijital girisler (36-43 term.) serbest voltajhidir.

2.4 Elektrik baglantilari agiklamalari
1-2 Giig kaynagi: UYARI: GUC KAYNAGI 24Vac/dc’dir.

3-26 Kompresor ve fanlarin giivenligi icin dijital girisler — ana voltaj. D.i. (Dijital girig) aktif
hale gegtiginde karsilik gelen ¢ikis kapanir. Lutfen dikkat: Dijital giris 1 réle 1’e (0A1); d.i. 2
réle 2’ye baglidir vs.

30-31 Analog ¢ikis 4 (0-10V veya 4-20mA, 3Q1 parametresine bagli)
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31-32 Analog cikis 3 (0-10V veya 4-20mA, 3Q1 parametresine bagli)
34-35 Analog ¢ikis 1 (0-10V veya 4-20mA, 1Q1 parametresine bagli)
33-34 Analog cikis 2 (0-10V veya 4-20mA, 1Q1 parametresine bagli)

36-37 Yapilandirilabilir dijital giris 1 (serbest gerilim)
38-39 Yapilandirilabilir dijital giris 2 (serbest gerilim)
40-41 Yapilandinlabilir dijital giris 3 (serbest gerilim)
42-43 Yapilandinlabilir dijital giris 4 (serbest gerilim)

46-51 Kompresor ve fanlarin giivenligi icin dijital girigsler — ana voltaj. Bir dijital giris aktif
hale geldiginde karsilik gelen ¢ikis kapanir. Litfen dikkat: Dijital giris 1 réle 1’e (0A1); dijtal
giris 2 réle 2’ye (0A2) baghdir, vb.

52 - 53 Devre 1 icin algak basing-anahtar girisi: Ayni gerilime sahip yuklerden olugan giris.
54 — 55 Devre 1 igin yiiksek basing-anahtar girisi: Ayni gerilime sahip yuklerden olusan giris.
56 — 57 Devre 2 icin algak basing-anahtar girisi: Ayni gerilime sahip yuklerden olugan giris.
58 — 59 Devre 2 igin yiiksek basing-anahtar girisi: Ayni gerilime sahip yuklerden olusan giris.

60-61 RS485 cikisi

62 —(63) veya (68): Devre 1 igin emis sensori girisi
All ile = cur veya rat, 62 -68'i kullan
All ile = ntc veya ptc, 62 -63‘U kullan

64 —(63) veya (68): Devre 2 igin emis sensoru girigi
Allile = cur veya rat, 64 -68'i kullan
All ile = ntc veya ptc, 64 -63‘0 kullan

65 —(66) veya (69): Devre 1 igin yogusma sensorii girisi
Al8 ile = cur veya rat, 65 -69'u kullan
Al8 ile = ntc veya ptc, 65 -66’yi kullan

67 —(66) veya (69): Devre 2 igin yogusma sensorii girisi
Al8 ile = cur veyarat, 67 -69'u kullan
Al8 ile = ntc veya ptc, 67 -66’y1 kullan

70-71 Yedek sensér 1

71-72 Yedek sensor 2

73-74 Yedek sensor 3

74-75 Yedek sensor 4

78- 79- 80 Klavye

81-82-83: Emniyet rolesi: XC1000D kapali veya hasar gérmus: 81-82 kapali
XC1000D galisir durumda: 81-83 kapali

84-85-86: Alarm rolesi

88 - 103 ve 106 - 119 Kompresorler, fanlar, alarmlar ve yedek sensorler igin
yapilandirilabilir réle gikiglari: Rolelerin galismasi karsilik gelen oAi ayarlarina baglidir.
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3. KULLANICI ARAYUZU

|3.1 Klavye baglandiginda ekran gdrintisu |

dixézl

release 15/15/17 (05/10/2009) ptb: xx

ENTER

Standart goriiniim icin ENTER tusuna basiniz

|3.2 Ekran goriinimi |

(1) (2) (3)(4) (5

—--ﬁ
(14) @ t E SUCT1= -25.3 °C A (6)
e gco,  SET= 260 °C |

(13) I # t E COND1= 36.5 °C A

4/5 95% SET= 350 °C
(12)

CIkR2 E54 O0OFF4 PARAM SERWICE UNIT

o ( G

10
o (9) (8)

1) Kompresdr semboll: CO parametresinin asagidaki konfigurasyonlari bigimindedir:
C0 = 1A0D; 1A1D, 2A0D, 2A1D, “2A2D

2 Emis bolimiiniin durumu
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Buton
ALARM

‘ Basing (sicaklik) kontrol bandinin asagisindadir ve sistemin
kapasitesi azalmaktadir.

Basing (sicaklik) kontrol bandinin yukarisindadir ve sistemin
kapasitesi artmaktadir.

Frekans invertérlii kompresor analog ¢ikisi: Sadece frekans invertorll bir kompresor
kullanilirsa belirtilir. Invertéri galistiran analog ¢ikisin yiizdesini gosterir.

Emis basing (sicaklik) SET noktasi: CO parametresinin verilen konfiglirasyonlari
bigimindedir: 1A0D; 1A1D, 2A0D, 2A1D, “2A2D

Emis basing (sicaklik) gecerli degeri: CO parametresinin verilen konfiglrasyonlari
bigimindedir: 1A0D; 1A1D, 2A0D, 2A1D, “2A2D

Alarm: Emig bélimunde bir alarm durumu oldugunu gosterir.
Alarm: Basma boliminde bir alarm durumu oldugunu gésterir.

Basma basinci (sicakhgi) SET noktasi: CO parametresinin verilen konfiglirasyonlari
bicimindedir: 0A1D; 1A1D, 0A2D, 1A2D, “2A2D

Basma basincinin (sicakliginin) gecgerli degeri: CO parametresinin verilen
konfiglrasyonlari bigimindedir: 0A1D; 1A1D, 0A2D, 1A2D, “2A2D

invertor igin fan analog gikisi: Sadece fan igin invertdr kullaniliyorsa belirtilir. invertérii
galistiran analog ¢ikigin yizdesini gosterir.

Basma boliminin durumu:

‘ Kondenser basing (sicaklik) degeri kontrol bandinin asagisindadir ve fanlarin
sayis| azalmaktadir.

Kondenser basing (sicaklik) degeri kontrol bandinin yukarisindadir ve fanlarin
sayisl artmaktadir.

Aktif fan sayisi / Toplam fan sayisi: CO paremetresinin asagidaki konfiglirasyonlari
bigimindedir:
CO0: 0A1D; 1A1D, 0A2D, 1A2D, “2A2D

Fan sembolu: CO parametresinin asagidaki konfigirasyonlari bigimindedir:
CO0: 0A1D; 1A1D, 0A2D, 1A2D, “2A2D

Aktif kompresorlerin ve kademelerin sayisi / Toplam kompresér ve kademe sayisi:

CO0 parametresinin asagida verilen konfigiirasyonlari bigimindedir:
CO = 1A0D; 1A1D, 2A0D, 2A1D, 2A2D

lar:
Alarm: Alarm mendisine girer.

Paremetre: Parametre programlama mendstine girer.
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Servis: Servis menusiine girer.

UNIT Olgum birimi: Sensérin gérinimini degistirir; set degerini basingtan sicakliga
veya sicakliktan basinca cevirir.

OFF 4 Termostatin kapatilmasi: Butona 10 saniye basili tutuldugunda termostat kapanir.
Sadece parametre oT9 = yES oldugunda caligir.

Enerji tasarrufu: Butona 10 saniye basili tutuldujunda enerji tasarrufu dongisu
aktif hale gelir. (SET sembolu yanip sbnmeye baslar)

m
Ln
Y

Devre 2: ikinci devrenin degiskenlerinin gériinimiine gegilir. CO paremetresinin
verilen konfigiirasyonlarini gésterir: 0A2D; 2A0D, 2A2D.

|3.3 Programlama

m butonuna basilir ve programlama mendstine girilir.

Select parameters menu

Parametreler iki menlde toplanmaktadir:

Pr1: Sifresiz parametreler menusu.Girig igin Pr1 tusuna basiniz.

Pr2: Sifreli parametreler menisu. Egere sifre etkin kilindiysa , sifreyi girmek igin asagidaki
proseduri izleyin.

3.3.1 Pr2'ye girmek icin sifre kilavuzu
Eger sifre etkin kilindiysa; Pr2 tusuna basarak asadidaki araylz goruntulenir:

Insert password

Ry oy

159A021021 XC1008-1011-1015D TR r.1.5A 02.04.2015 XC1008-1011-1015D 12/64



1. SET tusuna basin

2. Sifreyi ayarlamak igin YUKARI ve ASAGI tuslarini kullaniniz

3. Onaylamak igin set tusuna basin.
4. Asagidaki mesaj gorintulenir.

Insert password

OK

LS v SET ENTER

5. Pr2 menusuine giris icin ENTER tusuna basin.

3.3.2 Parametreleri gruplama

Parametreler asagidaki araylize gore alt meniide toplanmigtir.

Set point (SETC1 -SETF2)
Compressor rack set up (C0-C18,C34-C36)
Regulation (C37-C44)

Display(C45-C46)

Parametre alt menlsU agagidadir:

MENU

ACIKLAMA

Set Point (SETC1-SETF2)

Set Degeri

Compressor Rack Setup (C0-C34)

Merkezi Sistem Kurulumu

Regulation (C35-C42)

Kontrol

Analog Inputs (Ail1-Ai27)

Analog Girisler

Safety Digital Inputs (Di1-Di13)

Emniyet Dijital Girigleri

Digital Inputs (Di14-Di27)

Dijital Girigler

Display (C43-C44)

Ekran

Compressor Action (CP1-CP8)

Kompresor Faaliyeti

Safety Compressors (CP9-CP18)

Kompresér Calisma Ayarlari

Fan Action (F1-F8)

Fan Faaliyeti
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Safety Fans (F9-F10) Emniyet Fanlari

Compressor Alarms (AC1-AC19) Kompresér Alarmlari

Fan Alarms (AF1-AF17) Fan Alarmlar

Dynamic Setpoint Suction (01-08) Dinamik Set Noktasi Emigi

Condenser Set Point (09-014) Kondenser set degeri

Analog outputs configuration (1Q1,3Q1) Analog ¢ikis yapilandirmalari

Analog Outputs 1 (1Q1-1Q26)

Analog Cikiglar 1

Analog Outputs 2 (2Q1-1Q25)

Analog Cikiglar 2

Analog Outputs 3 (3Q2-3Q26)

Analog Cikiglar 3

Analog Outputs 4 (4Q1-4Q25)

Analog Cikiglar 4

Auxiliary Outputs (AR1-AR12) Yedek (Yardimci) Cikiglar

Other (0T1-0T9) Diger

Not: Modele bagh olarak bazi alt meniler olmayabilir.

Mentlerden birine girmek icin SET butonuna basin, parametreler degerleriyle birlikte asagidaki
resimdeki gibi goérundar:

co TA1D Pr2 ~
ci CPR1 Pr2 hd

c2 CPR1 Pr2
C3 CPR1 Pr2
Kind of plant 1

A v SET 2 =24

|'_ﬁ=":| butonuna basin ve parametreleri ayarlamak igin YUKARI ve ASAGI butonlarini
kullanin.

Yeni degeri kaydetmek icin tekrar |'_H=“:| butonuna basin ve bir sonraki parametreye gegin.
Not: Pr2 veya Pr1 mesaji sadece Pr2 meniisiinde mevcuttur.
Pr2 den Pr1'e her parametre seviyesini degstirmek veya terside mimkuandur.

NOT: EXIT butonuna basiimasiyla ilk ekran resmi goriintilenir.

4. SERVIS MENUSU

Servis menisi termostatin ana fonksiyonlarini igerir.
Servis menisiinde asagidaki islemleri gergeklestirmek mimkiindur;
- analog cikislarin degerlerinin gérilmesi
- kompresor rélesinin durumunun goérilmesi
- bakim calismalarinin gergeklestiriimesi
- emniyet ve yapilandirilabilir dijital giriglerinin durumlarinin gorilmesi
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- sensorlerin degerlerinin gorilmesi
- gercek zamanin ayarlanmasi
- HOT KEY ile cihazin programlanmasi veya HOT KEY’in programlanmasi

4.1 Servis meniisiine giris

Ana ekran goriintiisindeyken SERVICE butonuna basin ve servis menisune girin.

ANALOG OUTPUTS

LOAD STATUS

COMPRESSORS SERVICE

A v SET UPL  DOL

=l

Servis alt-menisu asagidaki gibidir:

MENU ACIKLAMA
ANALOG OUTPUTS Analog c¢ikiglar
RELAY OUTPUTS Réle gikiglari
COMPRESSOR SERVICE Kompresor Servis
DIGITAL INPUTS Dijital Girigler
PROBES Sensorler
REAL TIME CLOCK Gergek zaman saati (RTC)

YUKARI ve ASAGI butonlariyla bunlardan biri segin ve SET butonuna basarak alt-mentiye girin.

4.2 HOT KEY kullanarak cihaz programlama

XC1000D standart Dixell HOT KEY kullanir(cod.DK00000100)
4.2.1 HOT KEY programlama

1.Bir cihazi 6n panel ile programlayin

2. Cihaz acikken, "Hot Key" takin. Servis menusiine girin ve yukari tusuna basin "uPL" mesaji
g6rinur ve arkasindan "End" yanip séner.

3."SET" tusuna basin ve End yanip sénmesi duracaktir.

4. "Hot Key" gikartin.

Not: Basarisiz programlama igin "Err" mesaji gortntulenir. EGer yUklemeyi tekrar baslatmak
istiyorsaniz bu durumda yukari tusuna tekrar basin veya islemden gikmak igin "Hot key" ¢ikarin.

4,2.2 HOT KEY kullanarak cihaz programlama

1. Cihazi kapatin veya SERVIS meniisiine girin
2. 5 PIN haznenin igine programlanmis "HOT KEY" takin
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3. Cihazi agin veya SERVIS meniisiindeki DOL tusuna basin

4. "Hot Key" deki parametre listesi otomatik olarak cihazin hafizasina yiklenir , "doL" mesajl
gorlinur ve arkasindan "End" yanip séner.

5.10 saniye sonra cihaz yeni parametrelerle birlikte tekrar calismaya baslar.

6. "Hot Key" c¢ikarin.

Not: Basarisiz programlama igin "Err" mesaji géruntilenir. Eger ylUklemeyi tekrar baslatmak
istiyorsaniz bu durumda cihazi kapatin ve agin veya islemden gikmak icin "Hot key" ¢ikarin.

4.3 Analog cikiglarin degerlerinin goriintulenmesi

Prosediir:

1. SERVICE mendstine girin.

2. ANALOG OUTPUTS alt-menusuni segin.

3. SET butonuna basin.
ANALOG OUTPUTS alt-menusu termostatin analog c¢ikiglarinin durumlarini asagidaki gibi
gosterir:

ANALOG OUTPUT 1

ANALOG OUTPUT 2

ANALOG OUTPUT 3
ANALOG OUTPUT 4

Bu cikislar harici bir invertdri galistirmak igin veya 4-20mA veya 0-10V sinyalleri vasitasiyla bir
ana sensorl yeniden calistirmak icin kullanilabilir.

4.4 Rolelerin durumlarinin goriintilenmesi

Prosediir:
1. SERVICE menusiine girin.
2. RELAY STATUS alt-menisini segin.
3. SET butonuna basin.

RELAY STATUS alt-mendstu rélelerin durumlarini asagidaki gibi gosterir:
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OA1 Frql OA5 Cprl OFF &
v

OA2 CPr1 OA6  Frq1F ON
OA3 CPr1 OA7 FAn1 ON

OA4 Cpr1 ON OA8 FAn1 OFF
2

S oy

1
EXIT

4.5 Kompresor servis alt-mentisi — Bakim ¢aligmalari igin

COMPRESSOR SERVICE alt menisu vasitasiyla asagidaki islemlere dayanan bir bakim
calismasi gergeklestirmek mimkinddr:

- cikislardan birinin kapatilmasi

- yuklerden birinin calisma siresinin kontrol edilip ve silinmesi

451 “COMPRESSOR SERVICE” alt-meniisiine giris.

Prosediir:
1. SERVICE menusiine girin.
2. COMPRESSOR SERVICE alt-menusiini segin.
3. SET butonuna basin.

COMPRESSOR SERVICE alt-menusu rolelerin durumlarini asagidaki gibi gosterir:

FUNC TERMINALS ENABLE HOURS %

OA1  FRQ1 (90-91) ON
OA2  CPR1 (92-93) ON 451
OA3  CPR1 (94-95) OFF 455

o v SET 2 ¥

45.2 Bakim calismasi sirasinda cikislardan birinin kapatilmasyacilmasi.

Bakim galismasi sirasinda ¢ikislardan birinin kapatiimasi bu ¢ikisin kontrol digi birakiimasi
anlamina gelir.
Bu islemi gergeklestirmek icin agagidaki islemleri uygulayin:

1.  Onceki paragrafta belirtildigi gibi COMPRESSOR SERVICE alt-mendisiine girin.

2. YUKARI ve ASAGI tuslariyla yikii segin.

3. SET butonuna basin, daha sonra YUKARI ve ASAGI tuslariyla durumu AGCIK

konumdan KAPALI konuma veya tam tersi duruma getirin.
4.  SET butonu ile secimi dogrulayin.

159A021021 XC1008-1011-1015D TR r.1.5A 02.04.2015 XC1008-1011-1015D 17/64



FUNC TERMINALS ENABLE HOURS %

OA1  FRQ1 (90-91) ON
OA2  CPR1 (92-93) ON 451
OA3  CPR1 (94-95) OFF 455

o v SET 2 ¥

4.5.3 Cikislardan bazilarinin kapatilmaswla kontrol.

Bazi cikiglar kapatilirsa bu gikiglar kontrol digi kalirlar, bdylece kontrol islemi acik olan dider
cikiglarla devam eder.

4.5.4 Yiiklerden birinin calisma siiresinin goriintiilenmesi.

Termostat her yikin ¢alisma suresini hafizaya alir.
Yiklerden birinin kag saat ¢alistigini gérmek icin COMPRESSOR SERVICE alt-menisune girin.

Calisma suresi asagdidaki gibi gézikdr:

FUNC TERMINALS ENABLE HOURS %

OA1 FRQ1 (90-91) ON

OA2 CPR1  (92-93) ON 451
OA3 CPR1 (94-95) OFF 455

A v SET 2 ¥
== =
N=—

455 Yiiklerden birinin calisma siiresinin silinmesi.

Bakim c¢alismasindan sonra yiiklerin calisma sirelerinin silinmesi genellikle yararl olur.

Bunu gergeklestirmek icin asagdidaki islemleri gergeklestiriniz:
1. 4.5.1. no'lu paragrafta belirtildigi gibi COMPRESSOR SERVICE alt-menistne girin.
2. YUKARI ve ASAGI tuslariyla yikii segin.
3. SET butonuna basin, sonra ASAGI tusuna basarak yiikiin calisma siresini diistriin.
4.  SET butonuna basarak ayarlari kaydedin.

Cikmak igin: SERVICE mendisune geri donmek icin EXIT butonuna basin.

4.6 Dijital giriglerin durumlarinin goériintillenmesi

Prosediir:
1. SERVICE mendsine girin.
2. DIGITAL INPUTS alt-menisini segin.
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3. SET butonuna basin.

DIGITAL INPUTS alt-menisu emniyet ve yapilandirilabilir dijital giriglerinin durumunu asagidaki
gibi gosterir:

DI1: ON DI6: ON DI11:ON .~
DI2: ON DI7: ON DI12: OFF ¥

DI3: OFF DI8: OFF DI13: OFF

Dl4: OFF DI9: OFF DI14: OFF
DI5: OFF DI10: OFF DI15: OFF 4

2 ¥ =)

Emniyet Dijital Girigleri

LP1: OFF 11F: ON
HP1: OFF I2F: OFF
LP2: OFF I3F: ON
HP2: OFF 14F: OFF

HP, LP ve Yapilandinlabilir Girigler

4.7 Sensorlerin degerlerinin goriintiillenmesi

Prosediir:
1. SERVICE menisine girin.
2.  PROBES alt-menusuni segin.
3. SET butonuna basin.

PROBES alt-menisi sensor degerlerini asagidaki gibi gosterir.

PB5: 21.3
PB6: 23.3
PB7: NOT USED

PB8: NOT USED
UNIT

Olgiim birimini degistirmek icin UNIT butonuna basin.
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4.8 Zaman ve tarih ayarlamasi

Proseddr:
1. SERVICE mendistne girin.
2.  REAL TIME CLOCK alt-menusuni segin.
3. SET butonuna basin
4. REAL TIME CLOCK alt-menisi zamani ve tarihi asagidaki gibi gosterir:

Data H/2 /2009

Ora 15 :25

Giorno FRI

YUKARI ve ASAGI tuslariyla giinii ayarlayin.

SET butonuna basarak tarihi dogrulayin ve zaman ayarlamasina gegin.
Ayni proseduri tarih igin uygulayin.

SET butonuyla segimi onaylayin.

© NG

NOT: Alarmlarn hafizaya almak ve otomatik enerji tasarrufu dongiisiinii aktif hale getirmek
icin real time clock (gercek zaman saati) ayarlanmis olmalidir.

5. ALARMLAR

Termostat, gergeklesen son 100 alarmi baslangig ve bitis zamanlariyla birlikte hafizaya alir.
Alarmlari gérintilemek igin agagdidaki islemleri takip edin.

|5.l Menii aktif alarmlan

Ana ekranda alarm ikonu yanip
sonlyorsa bir alarm gergeklesiyor
demektir.

SUCT= 253 °C /
SET= -26.0 °C
COND= 365 °C
SET= 350 °C

I c-1 oFFd |Parar(SERVICE UNIT [ AL AR
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Alarm menisune girmek icin ALARM butonuna basin.
1. ALARM butonuna basarak ALARM MENU siine girin
2. Alarm menusini secin

Select alarms menu

Maintenance Alarms

A A4 ENTER

ACTIVE ALLARMS
Low alarm - Condenser 1
Dig. Input Load 2
Dig. Input Load 3
Dig. Input Load 4

I ™ el T

Alarm mendsu aktif alarmi asagidaki gibi gosterir:
(1) = alarm kodu
(2) = alarm agiklamasi

LOG butonuna basarak resimdeki gibi ALARM ACTIVE kayitlarina girin.

5.2 Aktif alarm menusu

Bu menu aktif alarmlarla ilgili batun bilgileri icerir.
Birinci satirda kag tane alarmin gergeklestigi gosterilir.

ACTIVE ALARMS 001/005

Low alarm - Condenser 1

09:11 11/06/07
Dig.Input Load 6
09:09 11/06/07

LOG | et | |

YUKARI ve ASAGI butonlariyla alarmlar arasinda gezmek miimkiindiir.
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5.3 Alarm kayit mentsi

LOG butonuna basarak ALARM LOG menusune girilir.

001/095
Dig. Input Load 3
09:09 30/05/07 - 15:02 30/05/07
Dig.Input Load 6
10:19 29/05/07 - 12:09 29/05/07

[ e |~ CANCEL|ERASE |CONFIRH

S Ry

Bu meni hafizaya alinmis bitun alarmlari igerir. Her alarm igin baslangi¢ ve bitis zamanlari ve
tarihleri kaydedilir.

ERASE butonuna basarak bitin alarm arsivini silin.
Asagidaki gérintu elde edilecektir:

ALARM LOG

Dig. Input Load 3

001/095

Dig.Input Load 6
B s et

[ i |~ CiNCEL|ERASE |CONFIE

Sl

CONFIRM butonuna basarak iglemi onaylayin ve arsivi silin.
CANCEL butonuna basarak islemi iptal edin ve ALARM LOG mendstune geri donun.

6. PARAMETRELER

6.1.1 Merkezi Sistem kurulumu (C0-C18, C34-C36)

Cco Sistem Cesidi: Sistemin ¢esidini ayarlar.
Asagidaki tablo ayarlanabilen sistemin gesidini ve hangi sensérlerin kullaniimasi gerektigini gosterir.
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Cco Sistem Pbl Pb2 Pb3 Pb4
cesidi

0A1d Sadece kondenser Basma 1
fani

1A0d Sadece Emis 1 - -
kompresorler

1A1d Kompresorler ve Emis 1 Basma 1
fan 1 devresi

0A2d Devre 1 ve 2 fanlari Basma 1 Basma 2

2A0d Devre1ve?2 Emisg 1 Emis 2
kompresorleri

2A1d Devre 1ve 2 Emis 1 Emis 2 Basma 1 -
kompresorleri ile
devre 1 kondenseri

2A2d Devre 1 ve 2 Emis 1 Emis 2 Basma 1 Basma 2
kompresorleri ile
devre 1 ve 2 fanlari

C1... C15 Role 1...15 konfiglirasyonu: Sistem, kompresor sayisi ve tipine gére ve/veya fanlara ve her
birinin kademe sayisina goére CO ve C1...C15 parametreleri vasitasiyla boyutlandirilabilir.
Her réle oA(i) parametresinin konfiglirasyonuna gére asagidaki gibi calisabilir:

Frg1 = frekans invertérlii kompresor devresi 1
Frg2 =; frekans invertorlii kompresor devresi 2
CPr1 = kompresér devresi 1

CPr2 = kompresér devresi 2

Screw1 = vidali kompresér - devre 1

Screw2 = vidali kompresor - devre 2

StP = dnceki kompresdriin kademesi

FrqF1 = frekans fan devresi 1

FrgF2 = frekans fan devresi 2

FAn1 = fan devresi 1

FAN2 = fan devresi 2

ALr = alarm

ALr1 =alarm 1

ALr2 = alarm 2

AUS1 = yedek cikis 1

AUS2 = yedek cikis 2

AUS3 = yedek ¢ikis 3

AUS4 = yedek cikis 4

onF = a¢ / kapa rolesi

nu = réle kullaniimiyor

NOT 1: KOMPRESORLER VEYA FANLAR iGiN INVERTORLU DEVRELER

Eger bir devrede frekans kompresorleri (Frq1 veya Frq2) frekans fanlari (Frq1f veya Frq2f)
roleleri o devredeki ilk olmalidir.

Or: 1 devreli 6 kompresérli (1 inventorli ve 5 fanh invertérlii) sistem:

CO0 =1A1d;
C1=Frql,
C2 =CPr1;
C3=CPr1;
C4 =CPr1,
C5 = CPr1;
C6 = CPr1;
C7 = FrqlF;
C8 = FANn1;
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C9 = FAn1;
C10 = FAnN1;
Cl1 =FAn1;
Cl2=nu
Cl3=nu
Cl4d=nu
Cl5=nu

SISTEM KONFIGURASYON ORNEGiI:
1 devreli 6 kompresor 5 fanl sistem:
C0 = 1A1d;

C1=CPr1;

C2 =CPr1,;

C3=CPr1;

C4 =CPr1;

C5=CPr1;

C6 = CPr1,

C7 =FAnl,;

C8 = FAn1;

C9 = FANn1;

C10 = FAN1;

Cl1 =FAn1;

Cl2=nu

Cl13=nu

Cld=nu

C15=nu

Bir devreli 3 kompresorlii , 2 tanesi vanasiz ,ve 2 vanali 1 kompresor 4 fanl
sistem:

CO = 1A1d;
C1=CPrl;
C2 =CPr1;
C3=CPrl;
C4 = Stp;
C5 = Stp;
C6 = FAN1,
C7 =FAn1,
C8 = FANn1,
C9 = FANn1,
C10 = nu;
C11 =nu;
Cl2=nu
C13=nu
Cld=nu
Cl15=nu

2 emis ve 2 basmali sistem :

Emisg 1: 1 frekans invert6rli kompresor, vanasiz 1 kompresor ve 2 vanall 1 kompresoér
Basma 1: 3 fan

Emis 2: 1 frekans invertorli kompresor

Basma 2: 1 invertér fan , 2 fan

C0 = 2A2d;

C1=Frql,
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C2=CPrl;
C3=CPrl;
C4 = Stp;
C5 =FAn1;
C6 = FANn1,
C7 =FAn1,
C8 =Frq2;
C9 =Cprz;
C10 = Cpr2;
C11 = Frq2F;
C12 = Fan2;
C13 = Fan2;
Cl4=nu
C15=nu
C16 Kompresor turi: Kompresor turiini ayarlamak icin
SPo =Ayni kapasiteli kompresor
BtZ = Vidal kompresor Bitzer,Hanbell, Refcomp vb operasyonu gibi
Frtz = Vidal kompresér Frascold operasyonu gibi
C17 Vana cikis polaritesi - devre 1: vana polaritesi: kapasite vanalari igin gikislarin polaritesidir. Rolelerin
kapasite vanalariyla ortak kademesini belirtir.
oP= agik kontak, vana agik;
cL= kapali kontak, vana agik.
C18 Vana glkig polaritesi - devre 2: vana polaritesi: kapasite vanalari icin gikislarin polaritesidir. Rolelerin
kapasite vanalariyla ortak kademesini belirtir.
oP= agik kontak, vana agik;
cL= kapali kontak, vana agik.
C34 Gaz gesidi : sistemde kullanilan freonun gesidi ayarlanir
r22 = R22; r404= R404A ; 507= R507; 134=134; r717=r717 (amonyak)
C35 Bitzer vidali kompresorler icin ilk kademe (vana %25) agma esnasinda aktivasyon siiresi :
(0+255s): Baslatma fazi esnasinda vananin ne kadar kullanildigini ayarlar.
C36 Kontrol esnasinda ilk kademe etkin kilindi(fazi kapama): Eger ilk kademe normal kontrol esnasinda
kullanilabilrse ayarlanabilir.
NO= ilk kademe sadece baglama fazinda kullanilir.
YES= ik kademe ayni zamanda normal kontrolde kullanilir.

6.1.2 Kontrol (C37-C44)

C37 Kompresor devresi 1 igin kontrol tipi: db = nétr alan,  Pb = oransal bant

C38 Kompresor devresi 2 igin kontrol tipi: db = nétr alan,  Pb = oransal bant

C41 Kompresor rotasyon devresi 1:
YES = rotasyon: algoritma yUkler arasindaki ¢alisma sirelerini dagitarak bu sireleri kesinlestirir.
no = sabit sira: kompresorler sabit sirayla agilir ve kapanir: birinci, ikinci vs.

C42 Kompresor rotasyon devresi 2:
YES = rotasyon: algoritma yUkler arasindaki galisma surelerini dagitarak bu sireleri kesinlestirir.
no = sabit sira: kompresorler sabit sirayla acilir ve kapanir: birinci, ikinci vs.

C43 Fan rotasyon devresi 1:
YES = rotasyon: algoritma yUkler arasindaki ¢alisma surelerini dagitarak bu sireleri kesinlestirir.
no = sabit sira: kompresorler sabit sirayla agilir ve kapanir: birinci, ikinci vs.

C44 Fan rotasyon devresi 2:
YES = rotasyon: algoritma yUkler arasindaki ¢alisma surelerini dagitarak bu sireleri kesinlestirir.
no = sabit sira: kompresorler sabit sirayla acilir ve kapanir: birinci, ikinci vs.

6.1.3 Ekran (C45-C46)

C45 Olgum biriminin gosterilmesi: Sicaklik/basing ile bagh parametreler ve gdsterge igin kullanilan
Ol¢l birimini ayarlar. Parantezlerde diger 6lgiim birimleri.
CDEC: °C ondalikh sayi;
CINT: °C ondalikli sayi;
F: °F(PSI);
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C46

6.1.4
All
A2

AlI3
Al4

Al5
Al6
Al7

Al8
Al9

Al10
Alll

All2
Al13
All4

All15

6.1.5

All6
All7

Bar: bar;

PSI: PSI;

KPA: KPA(°C)

CKPA: °C(KPA)

NOT1: 6lgt birimini degistirmek , cihaz sicaklik veya basing ile ilgili parametre degerlerini
giincelleyecektir

NOT2: sensor kalibrasyonlu parametreler, 6lgiim birimi degisikligi esnasinda sifirlanir.

Basing gdsterimi:. Sensor araliklari relatif veya mutlak basinca bagli ise basing gosterilir.

rEL = relatif basing; AbS: mutlak basing

Not: Bu degeri degistirerek sicaklik gtincellenir.

Analog Girisler (Ail-Ail5)

P1 ve P2 sensor gesidi: Emis bolimleri icin sensor gesitlerini ayarlar: Cur = 4 + 20 mA sensor; Ptc
= Ptc sensor; ntc = NTC sensdr; rAt = oransal sensor (0+5V).

Sensér 1 igin 4mA/0V’de okuma ayarlar : (-1.00 + Al3bar; -15 + AI3 PSI, -100+AI3 KPA)'
Sensor 1 igin 20mA/5V’de okuma ayarlari: (Al2 + 100.00 bar; Al2 + 750 PSI ; Al2 + 10000KPA)
Sensor 1 kalibrasyonu:

C45 ile = CEL_DEC veya CEL_INT: -12.0 +12.0 °C

C45ile = bar: -1.20 + 1.20 bar;

C45 ile = FAR veya PSI: -120 + 120 °F veya PSI

C45 ile = KPA: -1200 + 1200 KPA

Sensor 2 icin 4mA/0V’de okuma ayarlan : (-1.00 + Al6bar; -15 + Al6 PSI)

Sensor 2 icin 20mA/5V’de okuma ayarlari: (Al5 + 51.00 bar; Al5 + 750 PSI)

Sensor 2 kalibrasyonu:

C43ile = CEL_DEC veya CEL_INT: -12.0 +12.0 °C

C43ile = bar: -1.20 + 1.20 bar;

C43 ile = FAR veya PSI: -120 + 120 °F veya PSI

P3 ve P4 sensor gesidi : Basma bolimleri icin sensor gesitlerini ayarlar: Cur = 4 + 20 mA sensor;
Ptc = Ptc sensor; ntc = NTC sensor; rAt = oransal sensor (0+5V).

Sensor 3 icin 4mA/0V’de okuma ayarlarn : (-1.00 + All0bar; -15 + Al10 PSI, -100+AI10 KPA)
Sensor 3 icin 20mA/5V’de okuma ayarlari: (Al9 + 51.00 bar; Al9 + 750 PSI, Al9 + 10000KPA)
Sensor 3 kalibrasyonu:

C45ile = CEL_DEC veya CEL_INT: -12.0 +12.0 °C

C45 ile = bar: -1.20 + 1.20 bar;

C45 ile = FAR veya PSI: -120 + 120 °F veya PSI

C45 ile = KPA: -1200 + 1200 KPA

Sensor 4 igin 4mA/0V’de okuma ayarlan (-1.00 + Al13bar; -15 + Al13 PSI, -100+Al13 KPA)
Sensor 4 icin 20mA/5V’de okuma ayarlari: (Al12 + 51.00 bar; Al12 + 750 PSI, Al12 + 10000KPA)
Sensor 4 kalibrasyonu:

C45ile = CEL_DEC veya CEL_INT: -12.0 +12.0 °C

C45ile = bar: -1.20 + 1.20 bar;

C45ile = FAR veya PSI: -120 + 120 °F veya PSI

C45 ile = KPA: -1200 + 1200 KPA

Sensor arizasi kontrolii durumunda alarm aktif:

nu = réle kullanilmiyor ALr: alarm rélesi (84-85-86 no’lu uglar); ALr1: bitlin oAi gikislari ALr1 olarak
ayarlanir, ALr2: bitiin oAi ¢ikiglari ALr2 olarak ayarlanir.

Yedek analog girisler( (4il-Ail5)

Sensor 1 AUX ayari:  ptc = PTC sensor; ntc= NTC sensor

Sensoér 1 AUX aksiyon tipi: AUX1 sensoriinin fonksiyonu ayarlar (70-71 no’lu uglar)
nu = réle kullaniimiyor

Aul = AUX1 rélesi i¢in termostat sensori

Au2 = AUX2 rélesi igin termostat sensoru

Au3 = AUX3 rolesi i¢in termostat sensoru

Au4 = AUX4 rélesi igin termostat sensoru
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All8
Al19
Al20

Al21
Al22
Al23

Al24
Al25
Al26

Al27
Al28

otC1 = basma basing/sicaklik dagitiminin optimizasyonu igin, devre 1; ( basma devre 1'in dinamik
seti )

0tC2 = basma basing/sicaklik dagitiminin optimizasyonu igin, devre 2; ( basma devre 1'in dinamik
seti )

otAl = emis basing/sicaklik dagitiminin optimizasyonu igin, (dinamik set noktasi) devre 1 ( emis
devre 1'n dinamik seti )

otA2 = emis basing/sicaklik dagitiminin optimizasyonu igin, (dinamik set noktasi) devre 2 ( emis
devre 1'n dinamik seti )

Sensor 1 AUX kalibrasyonu: -12.0 + 12.0 °C; -120 + 120 °F

Sensor 2 AUX ayari:  ptc = PTC sensdr; ntc= NTC sensor

Sensdr 2 AUX aksiyon tipi: AUX1 sensoriinin fonksiyonunu ayarlar (71-72 no’lu uglar)

nu = réle kullaniimiyor

Aul = AUX1 rélesi icin termostat sensori

Au2 = AUX2 rolesi icin termostat sensori

Au3 = AUX3 rélesi icin termostat sensoru

Au4 = AUX4 rolesi icin termostat sensori

otC1 = basma basing/sicaklik dagitiminin optimizasyonu igin, devre 1; ( basma devre 1'in dinamik
seti )

otC2 = basma basing/sicaklik dagitiminin optimizasyonu igin, devre 2; ( basma devre 1'in dinamik
seti )

otAl = emis basing/sicaklik dagitiminin optimizasyonu igin, (dinamik set noktasi) devre 1 ( emis
devre 1'n dinamik seti )

otA2 = emis basing/sicaklik dagitiminin optimizasyonu igin, (dinamik set noktasi) devre 2 ( emis
devre 1'In dinamik seti )

Sensor 2 AUX kalibrasyonu: -12.0 + 12.0 °C; -120 + 120 °F

Sensor 3 AUX ayari:  ptc = PTC sensor; ntc= NTC sensor

Sensor 3 AUX aksiyon tipi: AUX1 sensorinuin fonksiyonunu ayarlar (73-74 no’lu uglar)

nu = réle kullaniimiyor

Aul = AUX1 rélesi igin termostat sensoru

Au2 = AUX2 rolesi icin termostat sensoru

Au3 = AUX3 rélesi igin termostat sensoru

Au4 = AUX4 rélesi icin termostat sensori

otC1 = basma basing/sicaklik dagitiminin optimizasyonu igin, devre 1; ( basma devre 1'in dinamik
seti )

otC2 = basma basing/sicaklik dagitiminin optimizasyonu i¢gin, devre 2; ( basma devre 1'in dinamik
seti )

otAl = emis basing/sicaklik dagitiminin optimizasyonu igin, (dinamik set noktasi) devre 1 ( emis
devre 1'n dinamik seti )

otA2 = emis basing/sicaklik dagitiminin optimizasyonu igin, (dinamik set noktasi) devre 2 ( emis
devre 1'In dinamik seti )

Sensor 3 AUX kalibrasyonu: -12.0 + 12.0 °C; -120 + 120 °F

Sensor 4 AUX ayari:  ptc = PTC sensor; ntc= NTC sensor

Sensor 4 AUX aksiyon tipi: AUX1 sensorinun fonksiyonunu ayarlar (74-75 no’lu uglar)

nu = réle kullaniimiyor

Aul = AUX1 rélesi icin termostat sensoru

Au2 = AUX2 rélesi i¢in termostat sensori

Au3 = AUX3 rélesi igin termostat sensori

Au4 = AUX4 rélesi icin termostat sensori

otC1 = basma basing/sicaklik dagitiminin optimizasyonu igin, devre 1; ( basma devre 1'in dinamik
seti )

otC2 = basma basing/sicaklik dagitiminin optimizasyonu igin, devre 2; ( basma devre 1'in dinamik
seti )

otAl = emis basing/sicaklik dagitiminin optimizasyonu igin, (dinamik set noktasi) devre 1 ( emis
devre 1'n dinamik seti )

otA2 = emis basing/sicaklik dagitiminin optimizasyonu igin, (dinamik set noktasi) devre 2 ( emis
devre 1'In dinamik seti

Sensor 4 AUX kalibrasyonu: -12.0 + 12.0 °C; -120 + 120 °F

AUX sensor hatasi ile alarm rolesi

nu= réle yok ,ALr: alarm rdlesi(term.84-85-86) , Alrl: butin C(i) cikiglar ALr1 olarak ayarlanir,
ALr2: batin C(i) ¢ikiglar ALr2 olarak ayarlanir.
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6.1.6

DI2

DI3

Dl4

DI5

DI6

DI7

DI8

DI9

DI10

DI11

DI12

DI13

6.1.7

Dl14

DI15

DI16
DI17

DI18

Emniyet Dijital Girisleri (Di2-Dil3)

Algak basing anahtar polaritesi — devre 1:

oP= LP dijital giris voltaj yokken aktif

cL= LP dijital giris voltaj varken aktif

Alcak basing anahtar polaritesi — devre 2:

oP= LP dijital giris voltaj yokken aktif

cL= LP dijital giris voltaj varken aktif

Yiksek basing anahtar polaritesi — devre 1:

oP= HP dijital giris voltaj yokken aktif

cL= HP dijital giris voltaj varken aktif

Yiiksek basing anahtar polaritesi — devre 2:

oP= HP dijital giris voltaj yokken aktif

cL= HP dijital giris voltaj varken aktif

Basing anahtar alarmi durumunda réle aktif:

nu = réle kullaniimiyor, sadece gorsel isaretleme; ALr: alarm rolesi (84-85-86 no’lu uglar); ALr1:
butlin oAi ¢ikiglar ALr1 olarak ayarlanir, ALr2: butlin oAi ¢ikiglari ALr2 olarak ayarlanir
Kompresor alarm girigleri polaritesi — devre 1:

oP= dijital giris voltaj yokken aktif

cL= dijital giris voltaj varken aktif

Kompresor alarm girigleri polaritesi — devre 2:

oP= dijital giris voltaj yokken aktif

cL= dijital girig voltaj varken aktif

Fan alarm girigleri polaritesi — devre 1:

oP= dijital giris voltaj yokken aktif

cL= dijital giris voltaj varken aktif

Fan alarm girigleri polaritesi — devre 2:

oP= dijital giri voltaj yokken aktif

cL= dijital girig voltaj varken aktif

Dijital giris ile igsaretlenen kompresor alarmlarinin manuel resetlenmesi:

no = otomatik alarm kurtarma: ilgili dijital giris kapatildiginda kontrol islemi yeniden baslar
yES = kompresor alarmlari igin manuel kurtarma

Dijital girig ile isaretlenen fan alarmlarinin manuel resetlenmesi:

no = otomatik alarm kurtarma: ilgili dijital giris kapatildiginda fanlardan biri tekrar calismaya baslar
yES = fan alarmlari igin manuel kurtarma

Kompresor veya fan alarmlari durumunda réle aktif:

nu = role kullaniimiyor, sadece gorsel alarm; ALr: alarm rolesi (84-85-86 no’lu uglar); ALr1: batin
oAi ¢ikislari ALr1 olarak ayarlanir, ALr2: Bitin oAi ¢ikiglar ALr2 olarak ayarlanir

Dijital Girisler (Di14-Di27)

Yapilandinlabilir dijital girig 1 polaritesi (36-37 no’lu uglar)

oP: kontak agilirsa dijital giris aktif

CL: kontak kapanirsa dijital giris aktif

Yapilandirlabilir dijital giris 1 fonksiyonu (36-37 no’lu uglar)

ES1 = enerji tasarrufu devresi 1

ES2 = enerji tasarrufu devresi 2

OFF1 = devre 1 stand —by

OFF2 = devre 2 stand —by

LL1 = devre 1 igin sivi seviye alarmi

LL2 = devre 2 igin sivi seviye alarmi

noCRO = Denetliyici sistem tarafindan gelen set degerini devre digi birakilir, ve SETC1 ve SETC2
degerleri geri gelir.

noSTD1 = 1. devredeki dinamik set degeri devre disi birakilir, SETC1 ve SETF1 degerleri geri gelir.
noSTD2 = 2. devredeki dinamik set degeri devre digi birakilir, SETC1 ve SETF1 degerleri geri gelir.
Yapilandinlabilir dijital giris 1 gecikmesi (0 + 255 dakika)

Yapilandinlabilir dijital giris 2 polaritesi (38-39 no’lu uglar)

oP: kontak acilirsa dijital giris aktif

CL: kontak kapanirsa dijital giris aktif

Yapilandinlabilir dijital giris 2 fonksiyonu (38-39 no’lu uglar)
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DI19
DI20

DI21

DI22
DI23

DI24

DI25
DI26

DI27

6.1.8

CP1

CP2

CP3

ES1 = enerji tasarrufu devresi 1

ES2 = enerji tasarrufu devresi 2

OFF1 = devre 1 stand —by

OFF2 = devre 2 stand —by

LL1 = devre 1 igin sivi seviye alarmi

LL2 = devre 2 igin sivi seviye alarmi

noCRO = Denetliyici sistem tarafindan gelen set degerini devre digi birakilir, ve SETC1 ve SETC2
degerleri geri gelir.

noSTD1 = 1. devredeki dinamik set degeri devre digi birakilir, SETC1 ve SETF1 degerleri geri gelir.

noSTD2 = 2. devredeki dinamik set degeri devre disi birakilir, SETC1 ve SETF1 degerleri geri gelir.

Yapilandirlabilir dijital giris 2 gecikmesi (0 + 255 dakika)

Yapilandinlabilir dijital girig 3 polaritesi (40-41 no’lu uglar)

oP: kontak agilirsa dijital giris aktif

CL: kontak kapanirsa dijital giris aktif

Yapilandirlabilir dijital girig 3 fonksiyonu (40-41 no’lu uglar)

ES1 = enerji tasarrufu devresi 1

ES2 = enerji tasarrufu devresi 2

OFF1 = devre 1 stand —by

OFF2 = devre 2 stand —by

LL1 = devre 1 igin sivi seviye alarmi

LL2 = devre 2 igin sivi seviye alarmi

noCRO = Denetliyici sistem tarafindan gelen set degerini devre digi birakilir, ve SETC1 ve SETC2
degerleri geri gelir.

noSTD1 = 1. devredeki dinamik set degeri devre disi birakilir, SETC1 ve SETF1 degerleri geri gelir.

noSTD2 = 2. devredeki dinamik set degeri devre digi birakilir, SETC1 ve SETF1 degerleri geri gelir.

Yapilandirlabilir dijital giris 3 gecikmesi (0 + 255 dakika)

Yapilandinilabilir dijital giris 4 polaritesi (42-43 no’lu uglar)

oP: kontak agilirsa dijital giris aktif

CL: kontak kapanirsa dijital giris aktif

Yapilandinlabilir dijital giris 4 fonksiyonu (42-43 no’lu uglar)

ES1 = enerji tasarrufu devresi 1

ES2 = enerji tasarrufu devresi 2

OFF1 = devre 1 stand —by

OFF2 = devre 2 stand —by

LL1 = devre 1 igin sivi seviye alarmi

LL2 = devre 2 igin sivi seviye alarmi

noCRO = Denetliyici sistem tarafindan gelen set degerini devre digi birakilir, ve SETC1 ve SETC2
degerleri geri gelir.

noSTD1 = 1. devredeki dinamik set degeri devre disi birakilir, SETC1 ve SETF1 degerleri geri gelir.

noSTD2 = 2. devredeki dinamik set degeri devre digi birakilir, SETC1 ve SETF1 degerleri geri gelir.

Yapilandinilabilir dijital giris 4 gecikmesi (0 + 255 dakika)

Sivi seviye alarmi durumunda role aktif — devre 1

nu = réle kullaniimiyor, sadece gorsel isaretleme; ALr: alarm rolesi (84-85-86 no’lu uglar); ALr1:
bitun oAi ¢ikislar ALr1 olarak ayarlanir, ALr2: bitiin oAi ¢ikislar ALr2 olarak ayarlanir

Sivi seviye alarmi durumunda réle aktif — devre 2

nu = réle kullaniimiyor, sadece gorsel isaretleme; ALr: alarm rolesi (84-85-86 no’lu uglar); ALr1:
butln oAi ¢ikiglar ALr1 olarak ayarlanir, ALr2: butln oAi ¢ikiglar ALr2 olarak ayarlanir

Kompresor Faaliyeti (CP1-CP8)

Kompresorler igin kontrol bant genisligi devre 1 (0.10+10.00 bar; 0.1+25.0°C, 1+80PSI, 1+50°F;
10+1000KPA) Bant hedef set noktasi ile simetrik olarak karsilastinihr, sinir degerleri:
SETC1+(CP1)/2 ... SETC1-(CP1)/2. Olgiim birimi C45 parametresine baglidir.

Note: Eger devre 1 1 role frekans kontrollii kompresor olarak ayarlanmigsa (Frq1),1Q19
parametresi CP1 parametresi yerine kullanilir: Kontrol bant genisligi set degeri 1'e eklenir.
Minimum kompresor set noktasi devre 1 (Al2 + SETC1 bar veya PSI; -50.0 + SETCL1 °C; -58.0 +
SETC1 °F) Olgiim birimi C45 parametresine baglidir. Son kullanicinin yanlis degerler ayarlamasini
onlemek igin kompresor set noktasi icin kullanilabilen minimum degeri ayarlar.

Maksimum kompresor set noktasi devre 1 (SETC1+AI3 bar/PSI/KPA ; SETC1+150.0°C;
SETC1+302°F)
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CP4

CP5

CP6

CP7

CP8

6.1.9

CP9

CP10
CP11
CP12
CP13
CP14

CP15

CP16

CP17

CP18
CP19

Olciim birimi C45 parametresine baghdir. Kompresér set degeri igin kabul edilebilir maksimum
degere ayarlanir.

Kompresor enerji tasarrufu degeri devre 1 (-20.00+20.00bar; -50.0+50.0 °C; -300+300 PSI; -
90+90 °F;-2000+20000KPA) Bu deger enerji tasarrufu aktif oldugunda kompresér set noktasina
eklenir.

Kompresérler icin kontrol bant genisgligi devre 2 (0.10+10.00 bar; 0.1+25.0°C, 1+80PSI, 1+50°F;
10+1000 KPA) Bant hedef set noktasi ile simetrik olarak kargilastirilir, sinir degerleri:
SETC2+(CP5)/2 ... SETC2-(CP1)2. Olgiim birimi C43 parametresine bagldir.

Note: Eger devre 1 1 role frekans kontrollii kompresor olarak ayarlanmigsa (Frgq2), 2Q18
parametresi CP5 parametresi yerine kullanilir: Kontrol bant genisligi set degeri 1'e eklenir.
Minimum kompresor set noktasi devre 2 (AI5 + SETC2 bar or PSI; -50.0 + SETC2 °C; -58.0 +
SETC2 °F). Olgiim birimi C45 parametresine baglidir.Son kullanicinin yanhs degerler ayarlamasini
onlemek igin kompresor set noktasi icin kullanilabilen minimum degeri ayarlar.

Maksimum kompresor set noktasi devre 2 (SETC2+Al6 bar/PSI/KPA; SETC2+150.0°C;
SETC2+302°F)

Olgiim birimi C45 parametresine baglhdir. Kompresér set degeri igin kabul edilebilir maksimum
degere ayarlanir.

Kompresor enerji tasarrufu degeri devre 2 (-20.00+20.00bar; -50.0+50.0 °C; -300+300 PSI; -
90+90 °F) Bu deger enerji tasarrufu aktif oldugunda kompresor set noktasina eklenir.

Kompresor Calisma Ayarlari (CP9-CP19)

Ayni kompresor igin takip eden iki galisma zamani arasindaki minimum sire (0+255 dakika)
Kompresoérlerden birinin durmasi ile tekrar calismaya baglamasi arasindaki minimum sire
(0+255 dakika)

Not: genellikle CP9, CP10’dan daha fazladir.

iki farkli kompresoriin devreye girmesi arasinda gecen zaman gecikmesi (0 + 99.5 dakika;
1sn.)

iki farkll kompresériin durmasi arasinda gegen zaman gecikmesi (0 + 99.5 dakika; 1sn.)
Kompresdrin minimum g¢aligma siiresi (0 + 99.5 dakika; 1sn.)

Kompresorin maksimum caligma siiresi (0 + 24 saat; 0 ile etkisiz hale getirilir.) Kompresorlerden
biri CP14 suresinde kalirsa durdurulur ve CP10 slresi gegtikten sonra veya frekans kompresoru ile
CP15 siiresinden sonra yeniden baslatilabilir.(Frq1 veya Frq2)

Frekans invertérlu kompresérlerden birinin (CP1..CP16 =Frql veya Frq2) CP14 siiresinden
sonra kapanma suresi (0+255 dakika)

ilk gahigma igin CP11 gecikmesi aktif Aktiflestirildiyse kademenin tetiklenmesi galismayi “CP11”
suresi kadar geciktirir.

no = “CP11” aktif degil;

yES="CP11” aktif

ilk durma igin CP12 gecikmesi aktif Aktiflestiriidiyse kademenin tetiklenmesi galismayi “CP12”
siresi kadar geciktirir.

no = “CP12” aktif degil;

yES="CP12” aktif

Giig verildiginde ¢ikig gecikmesi (0 + 255 sn.)

Booster foknsiyonu etkin:

no = 2 devrenin kompresorleri bagimsiz galigir

yes = Eger devre birdeki en az bir kompresor agiksa (BT), ayni zamanda devre ikideki (TN) bir
kompresor etkin ise ,devre ikinin basincindan bagimsiz. Devre 1 den gelen gazi devre 2 deki
kompresor tarafindan emilmesini saglar.

6.1.10 Fan Faaliyeti (F1-F8)

F1

F2

F3

Fanlar igin kontrol bant genisligi devre 1 (0.10+10.00 bar; 0.1+30.0°C, 1+80PSlI, 1+50°F)

C45 parametresini ayarlayin ve ayarlamadan énce fanlar igin set noktasini belirleyin.

Bant, simetrik olarak fan hedef set degerleri ile karsilastirilir, sinir degerleri: SETF1-(F1)/2 ...
SETF1+(F1)/2. Olgiim birimi C45 parametresine baghdir.

Minimum fan set noktasi devre 1 BAR: 2 (Al9 +~ SETF1 bar veya PSI; -50.0 + SETF1 °C; -58.0 +
SETF1 °F). Olglim birimi C45 parametresine baghdir. Son kullanicinin yanhs degerler ayarlamasini
Onlemek igin kompresor set noktasi igin kullanilabilen minimum degeri ayarlar.

Maksimum fan set noktasi devre 1 (SETF1+AI10 bar/PSI; SETF1+150.0°C; SETF1+302°F)
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Fa4

F5

F6

F7

F8

Olciim birimi C45 parametresine baglidir. Fan set noktasi igin kabul edilebilir maksimum degeri
ayarlar.

Fan enerji tasarrufu degeri devre 1 (-20.00+20.00 bar; -50.0+50.0 °C; -300+300 PSI; -90+90 °F)
Bu deger enerji tasarrufu devredeyken fan set degerine eklenir.

Fanlar igin kontrol bant genisligi devre 2 (0.10+10.00 bar; 0.1+30.0°C, 1+80PSlI, 1+50°F)

C45 parametresini ayarlayin ve ayarlamadan énce fanlar igin set noktasini belirleyin.

Bant, simetrik olarak hedef fan set degerleri ile karsilastirilir, sinir degerleri: SETF2-(F5)/2 ...
SETF2+(F5)/2. Olgliim birimi C45 parametresine baglidir.

Minimum fan set noktasi devre 2 BAR: 2 (Al12 ~ SETF2 bar veya PSI; -50.0 + SETF2 °C; -58.0 +
SETF2 °F). Olglim birimi C45 parametresine baghdir. Son kullanicinin yanhs degerler ayarlamasini
Onlemek igin kompresor set noktasi igin kullanilabilen minimum degeri ayarlar.

Maksimum fan set noktasi devre 2 (SETF2+AI13 bar/PSI; SETF2+150.0°C; SETF2+302°F)
Olglim birimi C45 parametresine baglidir. Fan set noktasi igin kabul edilebilir maksimum degeri
ayarlar.

Fan enerji tasarrufu degeri devre 2 (-20.00+20.00bar; -50.0+50.0 °C; -300+300 PSI; -90+90 °F)
Bu deger eneriji tasarrufu devredeyken fan set degerine eklenir.

6.1.11 Emniyet Fanlari (F9-F10)

F9
F10

!ki farkl fanin devreye girmesi arasinda gegen zaman gecikmesi (1 + 255 sn.)
Iki farkli fanin durmasi arasinda gegen zaman gecikmesi (1 + 255 sn.)

6.1.12 Enerji Tasarrufu Yonetimi (HS1-HS14)

HS1
HS2
HS3
HS4
HS5
HS6
HS7
HS8
HS9
HS10
HS11
HS12
HS13
HS14

Pazartesi giinii Enerji Tasarrufu baglangi¢ zamani (0:0+23.5h; nu)
Pazartesi giinu Enerji Tasarrufu siresi (0:0+23.5h)

Sali giinii Enerji Tasarrufu baglangigc zamani (0:0+23.5h; nu)

Sali giinii Enerji Tasarrufu siiresi (0:0+23.5h)

Carsamba giinii Enerji Tasarrufu baslangi¢ zamani (0:0+23.5h; nu)
CGargamba giinii Enerji Tasarrufu siiresi (0:0+23.5h)

Persembe giinii Enerji Tasarrufu baslangi¢ zamani (0:0+23.5h; nu)
Persembe giinii Enerji Tasarrufu siiresi (0:0+23.5h)

Cuma giiniui Enerji Tasarrufu baslangi¢c zamani (0:0+23.5h; nu)
Cuma giinii Enerji Tasarrufu siiresi (0:0+23.5h)

Cumartesi giinii Enerji Tasarrufu baglangi¢ zamani (0:0+23.5h; nu)
Cumartesi giinu Enerji Tasarrufu siresi (0:0+23.5h)

Pazar ginu Enerji Tasarrufu baslangi¢ zamani (0:0+23.5h; nu)
Pazar guin Enerji Tasarrufu suresi (0:0+23.5h)

6.1.13 Kompressor Alarmlari (ACI1-AC19)

AC1

AC2

AC3

AC4

ACS5

AC6

Giig verilirken sensoér 1 alarminin gikarilmas: (0 + 255 dakika) Bir alarm sensori sinyalle
belirtiimeden 6nce cihazin ¢alistirimasindan itibaren baslayan siiredir. Bu sire boyunca basing
belirli degerlerin disina ¢ikarsa butin kompresérler galigtirilir.

Giig verilirken sensor 2 alarminin gikarilmasi (0 + 255 dakika) Cihaz devreye alarm sinyalinden
o6nce alindiginda peryod baslatilir. Bu slre sirasinda basing belli degerlerin disindaysa tim
kompresorler galigir.

Kompresorler icin algak basing (sicaklik) alarmi devre 1: (0.10 + 30.00bar; 0.0 + 100.0°C; 1+430
PSI; 1+200.0°F)

Olciim birimi C45 parametresine baglidir. AC3 daima set noktasi SETC1’den cikartiir. SETC1-AC3
degerine ulasildiginda “Algak alarm - Emis 1” aktif hale gelir. (genelde AC5 gecikme zamanindan
sonra)

Kompresorler igin yiiksek basing (sicaklik) alarmi devre 1: (0.10 + 30.00bar; 0.0 + 100.0°C; 1 +
430 PSI; 1 +200.0°F)

Olglim birimi C45 parametresine baghdir. AC4 daima set noktasi SETC1’e eklenir. SETC1+AC4
degerine ulasildiginda “Yiksek alarm - Emis 17 aktif hale gelir. (genelde AC5 gecikme zamanindan
sonra)

Algak ve yiiksek kompresor basing (sicaklik) alarmlari gecikmesi — devre 1 (0+255 dakika)
basing (sicaklik) alarm kosulunun ortaya gikmasi ile alarm isaretlemeleri arasinda gegen zaman.
Kompresorler icin algak basing (sicaklik) alarmi devre 2: (0.10 + 30.00bar; 0.0 + 100.0°C; 1+430
PSI; 1+200.0°F)
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AC7

AC8

AC9

AC10

AC11

AC12

AC13
AC14

AC15
AC16

AC17

AC18
AC19

Olgiim birimi C45 parametresine baglidir. AC6 daima set noktasi SETC2'den gikartilir. SETC2-AC6
degerine ulasildiginda “Algak alarm - Emis 2” aktif hale gelir. (genelde AC8 gecikme zamanindan
sonra)

Kompresorler igin yiiksek basing (sicaklik) alarmi devre 2: (0.10 + 30.00bar; 0.0 + 100.0°C; 1 +
430 PSI; 1 + 200.0°F)

Olglim birimi C45 parametresine baglidir. AC7 daima set noktasi SETC2'ye eklenir. SETC2+AC7
degerine ulagildiginda “Yiiksek alarm - Emig 2" aktif hale gelir. (genelde AC8 gecikme zamanindan
sonra)

Algak ve yiiksek kompresor basing (sicaklik) alarmlari gecikmesi devre 2 (0+255 dakika)
zaman basing (sicaklik) alarm kosulunun ortaya c¢ikmasi ile alarm isaretlemeleri arasinda gegen
zaman.

Basing (sicaklik) alarmi durumunda role aktif

nu = réle kullaniimiyor, sadece gorsel isaretleme; ALr: alarm rdlesi (84-85-86 no’lu uglar); ALr1:
bituin oAi ¢ikislar ALr1 olarak ayarlanir. ALr2: butiin oAi ¢ikislari ALr2 olarak ayarlanir.

Servis istegi (0+25000 saat, O ile etkisiz hale getirilir) Bakim uyarisi verildikten sonraki ¢alisma
saati suresi

Servis istegi alarmi durumunda réle aktif

nu = réle kullaniimiyor, sadece gorsel isaretleme; ALr: alarm rolesi (84-85-86 no’lu uglar); ALr1:
bituin oAi ¢ikislar ALr1 olarak ayarlanir. ALr2: bitiin oAi ¢ikislar ALr2 olarak ayarlanir.

Algak basing-anahtari miidahale sayisi devre 1: (0+15). Her zaman basing-anahtari aktive
edilmistir, devre 1 kompresorlerinin hepsi kapalidir. Algak basing anahtari AC13 zamani iginde
AC12 ile aktive edilirse ilk devrenin kompresoérleri kapatilir ve kilidin kaldirimasi sadece manuel
olarak mimkin hale gelir.

Basing-anahtari miidahale siiresi (0+255 dakika) devre 1 AC12 parametresine bagh olarak alcak
basing-anahtarinda sayilan miidahaleler igindir.

Emis sensorii 1 arizasina baglh kademe sayisi (0 + 15)

Kullaniimiyor

Alcak basing-anahtari midahale sayisi devre 2: (0+15). Her zaman basing-anahtari aktive
edilmistir, devre 2 kompresorlerinin hepsi kapalidir. Algak basing anahtari AC17 zamani icinde
AC16 ile aktive edilirse ilk devrenin kompresorleri kapatilir ve kilidin kaldirimasi sadece manuel
olarak mimkin hale gelir.

Basing-anahtari miidahale siiresi (0+255 dakika) devre 2 AC16 parametresine bagh olarak alcak
basing-anahtarinda sayilan miidahaleler igindir.

Emis sensorii 2 arizasina bagh kademe sayisi (0 + 15)

Kullaniimiyor

6.1.14 Fan Alarmlart (AF1-AF17)

AF1

AF2

AF3

AF4

AF5

AF6

AF7

Fanlar igin algak basing (sicaklik) alarmi devre 1: (0.10 + 30.00bar; 0.0 + 100.0°C; 1+430 PSI;
1+200.0°F)

Olciim birimi C45 parametresine baglidir. AF1 daima set noktasi SETF1’den gikartilir. SETF1-AF1
degerine ulasildiginda “Algak alarm - Kondenser 1” aktif hale gelir. (genelde AF3 gecikme
zamanindan sonra)

Fanlar i¢gin yiliksek basing (sicaklik) alarmi devre 1: (0.10 + 30.00bar; 0.0 + 100.0°C; 1 + 430 PSI;
1+ 200.0°F)

Olglim birimi C45 parametresine baglidir. AF2 daima set noktasi SETF1’e eklenir. SETF1+AF2
degerine ulasildiginda “Yiksek alarm - Kondenser 17 aktif hale gelir. (genelde AF3 gecikme
zamanindan sonra)

Algak ve yuksek fan basing (sicaklik) alarmlar gecikmesi devre 1 (0+255 dakika) basing
(sicaklik) alarm kosulunun ortaya gikmasi ile alarm isaretlemeleri arasinda gegen zaman.

Fanlar igin basing (sicaklik) ile kompresorlerin kapatiimasi devre 1

no = kompresorler bu alarmdan etkilenmez

yES = fanlarin ylksek basing (sicaklik) alarmi durumunda kompresorler kapatilir

Fanlar igin yiiksek basing (sicaklik) alarmi durumunda iki kompresoriin kapanma zamanlari
arasinda gegen siire — devre 1 (0 + 255 dakika)

Yiiksek basing-anahtari miidahale sayisi devre 1: (0+15). Her zaman basing-anahtari aktive
edilmistir, devre 1 kompresdrlerinin hepsi kapalidir ve fanlar agiktir. Yiuksek basing anahtari AF7
zamani icinde AF6 ile aktive edilirse ilk devrenin kompresorleri kapatilir ve fanlar acilir, kilidin
kaldirlmasi sadece manuel olarak mimkiin hale gelir.

Yiiksek basing-anahtari miidahele siiresi (0+255 dakika) devre 1 AF6 parametresine bagh
olarak yiksek basing-anahtarinda sayilan mudahaleler igindir.
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AF8
AF9

AF10

AF11

AF12

AF13

AF14

AF15

AF16
AF17

Basma sensoru hatasinda fanlar agik devre 1: (0 + 15)

Fanlar i¢in algak basing (sicaklik) alarmi devre 2: (0.10 + 30.00bar; 0.0 + 100.0°C; 1+430 PSI;
1+200.0°F)

Olgiim birimi C45 parametresine baglidir. AF9 daima set noktasi SETF2'den gikartilir. SETF2-AF9
degerine ulasildiginda “Alcak alarm - Kondenser 2” aktif hale gelir. (genelde AF11 gecikme
zamanindan sonra)

Fanlar igin yiiksek basing (sicaklik) alarmi devre 2: (0.10 + 30.00bar; 0.0 + 100.0°C; 1 + 430 PSI;
1+ 200.0°F)

Olglim birimi C45 parametresine baglhdir. AF10 daima set noktasi SETF2'ye eklenir. SETF2+AF10
deg@erine ulasildiginda “Yiksek alarm - Kondenser 2" aktif hale gelir. (genelde AF11 gecikme
zamanindan sonra)

Algak ve yiiksek fan basing (sicaklik) alarmlari gecikmesi devre 2 (0+255 dakika) basing
(sicaklik) alarm kosulunun ortaya gikmasi ile alarm isaretlemeleri arasinda gegen zaman.

Fanlar igin basing (sicaklik) ile kompresorlerin kapatiimasi devre 2

no = kompresdrler bu alarmdan etkilenmez

yES = fanlarin ylksek basing (sicaklik) alarmi durumunda kompresorler kapatilir

Fanlar igin yiiksek basing (sicaklik) alarmi durumunda iki kompresoriin kapanma zamanlari
arasinda gegen siire devre 2 (0 + 255 dakika)

Yiksek basing-anahtari miidahale sayisi devre 2: (0+15). Her zaman basing-anahtari aktive
edilmistir, devre 1 kompresoérlerinin hepsi kapalidir ve fanlar agiktir. Yuksek basin¢ anahtari AF15
zamani icinde AF14 ile aktive edilirse ilk devrenin kompresorleri kapatilir ve fanlar agilir, kilidin
kaldirimasi sadece manuel olarak miimkiin hale gelir.

Yiksek basing-anahtari miidahele siiresi (0+255 dakika) devre 2 AF14 parametresine bagl
olarak yiiksek basing-anahtarinda sayilan midahaleler igindir.

Basma senséru hatasinda fanlar agik devre 2: (0 + 15)

Fanlarin basing (sicaklik) alarmi durumunda role aktif

nu = réle kullaniimiyor, sadece gorsel alarm ALr: alarm rolesi (84-85-86 no’lu uglar); ALr1: bitin
oAi cikiglari ALr1 olarak ayarlanir, ALr2: bitiin oAi gikislari ALr2 olarak ayarlanir

6.1.15 Dinamik Emis Set Noktasi (01-08)

o1

02

03

04

Dinamik kompresor set noktasi fonksiyonu aktif — devre 1

no = standart kontrol

yES = SETC1 02, O3, O4 ayarlarina goére degisir.

UYARI Dinamik set noktasi ilgili bir sensoére ihtiya¢ duyar, bu nedenle aux sensérlerinden birinin bu
fonksiyon icin ayarlanmasi gerekir. (Al17, Al20, Al23 veya Al27’nin otA1 olarak ayarlanmasi gerekir)
NOT: Eger emis set noktasinin optimizasyonu igin birden fazla sensér kullanilirsa , sadece yliksek
sicaklik dikkate alnir.

Maksimum kompresor set noktasi — devre 1 (SETC1+CP3) Dinamik set noktasi fonksiyonunda
kullanilan kompresér set noktasinin maksimum degerini ayarlar. Olgiim birimleri C45 parametresine
baghdir.

Maksimum set noktasi igin harici sicaklik — devre 1 (-40+04 °C /-40+04°F) Harici AUX
sensori ile bulunan sicakliktir, bu noktada maksimum set noktasina ulasiimistir.

Standart set noktasi i¢in harici sicaklik — devre 1 (03+150°C 03+302°F)

1.  AUXsicakhgi < O3 ==> “Gergek SEtC1" = 02
2. AUX sicakhg > 04 ==> “Gergek SEtC1” = SEtC1
3. 03 <AUX sicakhigi < O4 ==> SEtC1 < “Gergek SEtC1” < 02
Emisg 1
set noktasi
(o))
SEtCH —
03 04 AL
Sicaklik
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05

06

o7

08

Dinamik kompresor set noktasi fonksiyonlar aktif — devre 2

no = standart kontrol

yES = SETC2 06, O7, O8 ayarlarina gére degisir.

UYARI Dinamik set noktasi ilgili bir sensére ihtiya¢ duyar, bu nedenle aux sensérlerinden birinin bu
fonksiyon igin ayarlanmasi gerekir. Bagka bir deyisle Al17, Al20, AI23 veya Al27’nin otA2 olarak
ayarlanmasi gerekir.

NOT: Eger emis set noktasinin optimizasyonu igin birden fazla sensor kullanilirsa , sadece yliksek
sicaklik dikkate alinir.

Maksimum kompresor set noktasi — devre 2 (SETC2+CP7) Dinamik set noktasi fonksiyonunda
kullanilan kompresér set noktasinin maksimum degerini ayarlar. Olgiim birimleri C45 parametresine
baghdir.

Maksimum set noktasi igin harici sicaklik — devre 2 (-40+08 °C /-40+08°F) Harici AUX
sensoru ile bulunan sicakliktir, bu noktada maksimum set noktasina ulagiimistir.

Standart set noktasi icin harici sicaklik — devre 2 (O7+150°C O7+302°F)

1. AUXsicakhg < O7 ==> “Gergek SetC2” = 06
2. AUX sicakhg > 08 ==> “Gergek SetC2” = SetC2
3. 07 < AUX sicakligi < O8 ==> SetC2 < “Gergek SetC2” < 06
Emisg 1
set noktasi
ol5
SEtC1 ‘
o7 08 ALK

Sicaklik

6.1.16 Dinamik Set Noktasi Kondenseri (09-014)

09

010
O11

Kondenser icin dinamik set fonksiyonlar aktif — devre 1

no = standart kontrol

yES = SETF1 010, O11 ayarlarina gére degisir.

UYARI Dinamik set noktasi ilgili bir sensoére ihtiyag duyar, bu nedenle aux sensérlerinden birinin bu
fonksiyon icin ayarlanmasi gerekir. Bagka bir deyisle Al17, AI20, Al23 veya Al27’nin otC1 olarak
ayarlanmasi gerekir.

Minimum kondenser set noktasi — devre 1 (F2+SETF1)

Kondenser dinamik set noktasi i¢in fark degeri — devre 1 (-20.00+20.00bar; -50.0+50.0°C; -300
+ 300 PSI; -90+90°F). Asagidaki 6rnekte bu algoritmanin nasil galistigi agiklanmistir

Ornek

Dis Sicaklik ile (otc1) > SETF1-011 ==> Gerg¢ek SEtF1 = SETF1

Dis Sicaklik ile (otc1) < 010-011 ==> Gergek SEtF1 = 010

010-O11 ile < Dis Sicaklik (otc1) < SETF1-0O11 ==> 010 < Gergek SEtF1 < SEtF1
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012

013
014

Fan 1
Set point

SEtF1

010

010-011 SEtF1-011  AUX
Temperature
Not: Eger C45=bar veya PSI veya KPA ,010 bar veya PSI ,XC1000D degisiklikleri gerekli sekilde
yapar.
Kondenser igin dinamik set fonksiyonlan aktif — devre 2
no = standart kontrol
yES = SETF2 013, O14 ayarlarina gore degisir.
UYARI Dinamik set noktasi ilgili bir sensore ihtiyag duyar, bu nedenle aux sensérlerinden birinin bu
fonksiyon igin ayarlanmasi gerekir. Baska bir deyisle Al17, Al20, AI23 veya Al27’nin otC2 olarak
ayarlanmasi gerekir.
Minimum kondenser set noktasi — devre 2 (F6+SETF2)
Kondenser dinamik set noktasi igin fark degeri — devre 2 (-20.00+20.00bar; -50.0+50.0°C; -300
+ 300 PSI; -90+90°F). Asagidaki 6rnekte bu algoritmanin nasil galistigr agiklanmistir
Ornek
Dis Sicaklik ile (otc2) > SETF2-014 ==> Gergek SEtF2 = SETF2
Dis Sicaklik ile (otc2) < 013-014 ==> Gergcek SEtF1 =013
013-O14 ile < Dis Sicaklik (otc1) < SETF2-O14==> 013< Gergek SEtF2 < SEtF2
Nerede
Dis sicaklik (otc2) ,ek sensor olarak ayarlanan otC2 tarafindan belirlenir.

6.1.17 Analog Cikislart yapilandirmasi (101-3Q1)

1Q1

Analog 1-2 gikiglari ayari (420 mA - 0+10 V ik 2 analog ¢ikis igin gikisin gesidini ayarlar. (33-

34-35 no'lu uglar).

301

Analog 3-4 gikiglari ayari (420 mA - 0+10 V ilk 2 analog ¢ikis igin gikisin gesidini ayarlar. (30-

31-32 no'lu uglar).

6.1.18 Analog Cikislar 1 (102-1026)

1Q2

1Q3

1Q4

Analog cikis 1 fonksiyonu (34-35 no’lu uglar)

FREE = ana analog ¢ikis

CPR = frekans invertorlii kompresor ¢ikisi — devre 1

CPR2 = frekans invertorli kompresor cikisi — devre 2

FAN = fan igin invertdr gikisi — devre 1 (sadece bazi fanlar invertér tarafindan sirilebilir, digerleri
on/off olarak etkin kilinir.)

FAN2 = fan igin invertor gikisi — devre 2 (sadece bazi fanlar invertor tarafindan sirlebilir, digerleri
on/off olarak etkin kilinir.)

INVF1 = Devre 1 fanlari igin oransal invertor. ( tim fanlar frekansla surdlir )

INVF2 = Devre 2 fanlari igin oransal invertér. ( tim fanlar frekansla strulir )

nu = kullaniimiyor

Analog cikis 1 icin referans sensorii sadece 1Q2 = 0 oldugunda kullanilir.

Pbcl = Emis sensorl, devre 1 (62-63 veya 62 -68 no’lu uglar)

Pbc2 = Emis sensori, devre 2 (64-63 veya 64 -68 no’lu uglar)

4mA/0V’de analog cikis 1 igin okuma ayarlan (-1+51 bar; -15+750PSlI; -50+150°C; -58+302°F).
sadece 1Q2 = FREE oldugunda kullanilir.
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1Q5
1Q6
1Q7
1Q8
1Q9
1Q10
1011
1Q12
1Q13

1Q14

1Q15
1Q16

1Q17

1Q18

1Q19

1Q20
1Q21
1Q22
1Q24

1Q25
1Q26

20mA/10V’de analog ¢ikis 1 icin okuma ayarlari (-1+51 bar; -15+750PSI; -50+150°C; -58+302°F).
sadece 1Q2 = FREE oldugunda kullanilir.

Analog ¢ikis 1 icin minimum deger (0 + 100 %)

Kompresoriin calismaya baslamasindan sonra analog c¢ikis 1 degeri (1Q6 + 100 %)
Kompresérlerden birinin galismaya baslamasindan sonra analog c¢ikisin aldigi degerdir. Frekans
kontrolii esnasinda kullanihr.

Kompresor durduktan sonra analog cikis 1 degeri (1Q6 + 100 %) kompresorlerden birinin
durmasindan sonra analog ¢ikisin aldigi dederdir. Frekans kontroli esnasinda kullanilir.

Analog c¢ikis 1 icin frekans bandi baglangi¢ degeri (1Q7 + 100 %): kompresor igin sorun
yaratabilecek bir dizi frekansin gikariimasina izin verir. Frekans kontroll esnasinda kullanilir.
Analog cikis 1 icin frekans bandi son degeri (1Q9 + 100 %) Frekans kontrolii esnasinda
kullanilir.

Analog cikis 1 icin emniyet degeri (0 + 100 %): Sensér arizasi durumunda kullanilir.

Kontrol bandi girisi ve kontrol aktivasyonu arasindaki gecikme (0 + 255 sn.): Basing/sicaklik
kontrol bandi girisi ve kontrol baslangici arasindaki gecikme. yanhs frekans baslatmayi 6nlemek igin
basing varyasyonlari kullanilir. Frekans kontroltinde kullanilir.

Analog cikis 1 yilkselme zamani (0 + 255 sn.).Bir kompresor bagslatildigi ve basing/sicaklik kontrol
bandinin Ustiinde oldugu zaman, Analog ¢ikisin 1Q6'dan ve %100’den gegmesi icin gereken
zamandir. Frekans kontroll esnasinda kullanilir.

Yiik aktivasyonundan once analog ¢ikis 1’in %100 deki siirekliligi (0 + 255 sn.): Bu sire igin
herhangi bir ylik aktive edilmeden 6nce analog cikis 100 % deg@erinde kalir. Frekans kontroli
esnasinda kullanilir.

Basing (sicaklik) set degeri azalmasi ve analog cikis 1 degerinin azalmaya baglamasi
arasindaki gecikme (0+255 sn.). Frekans kontroll esnasinda kullanilir.

Analog cikis 1 azalma zamani (0 + 255 sn.) Analog ¢ikisin %100'den 1Q6'ya ge¢mesi igin gereken
sliredir. Basing set noktasindan diisik oldugu zaman kapama fazi esnasinda kullanilir.

Yiiklerden biri kapatiimadan 6nce 1Q6’da analog cikis 1’in siirekliligi (0 + 255 sn.) Basing
regllasyon bandinin altinda kaldigi zaman, yik kapatilmadan énce 1Q17 igin analog ¢ikis 1Q6
degerinde kalir.

Yiiklerden biri acildiginda analog ¢ikis 1’in azalma zamani (0 + 255 sn.) Bir yiik acildigi zaman ,
analog ¢ikisin %100 den 1Q7'ye gelmesi igin gerekli slre.

Kontrol bandi (0.10+25.00 bar ; 0.0+25°C; 1+250 PSI; 1+250°F;10+2500 KPA). Oransal faliyetli
bant. Frekans kontrolii icin CP1 yerine gecer. Set degerine eklenir. Sicaklik/basing degeri set
degerinden yiiksek oldugu zaman oransal faliyet baglar ve basing/sicaklik set+1Q19'a esit oldugu
veya yiksek oldugu zaman %100'e ulagir.

integral siire (0+999s; O integral faliyet harig). Oransal faliyetin seklini ayarlar. Daha yiiksek
oldugunda 1Q20 , daha algak oldugunda integral faliyet destegi.

Band ciknintisi (-12.0+12.0 °C -12.00+12.00BAR; -120+120°F ;-120+120 PSI;-1200+1200KPA).
Set degeri tizerinde kontrol bandini hareket ettirmek icin kullanilir.

integral faliyet sinirlari (0.0+99.0 °C;0+180°F ;0.00+50.00 bar;0+725 PSI;0+5000KPA) basing
SET+1Q22 degerine ulastidi zaman integral faliyetini ylikselmesini durdurmak igin

Zayif yaglama ile minimum frekans kapasitesi (0+99% ; 0 fonksiyonu hari¢ ) Egder frekans
kompresorii 1Q25 siresi ile esit (ylizde) frekansh veya 1Q24'den daha algak calisirsa , dogru
yaglamay! yapmak igin 1Q26 siiresi igin %100 ¢aligmaya zorlanir.

1Q24 diisiik frekans siiresinde invertor (1+255dak.)

Dogru yaglama yapmasi igin %100 deki invertor siiresi (1+255dak.)

6.1.19 Analog Cikislar 2 (201-2025)

2Q1

Analog ¢ikis 2 fonksiyonu (33-34 no’lu uglar)

FREE = ana analog ¢ikis

CPR = frekans invertorlii kompresor gikisi — devre 1

CPR2 = frekans invertorli kompresor cikisi — devre 2

FAN = fan igin invertor gikisi — devre 1 (sadece bazi fanlar invertér tarafindan sirilebilir, digerleri
on/off olarak etkin kilinir.)

FAN2 = fan igin invertdr gikisi — devre 2 (sadece bazi fanlar invertor tarafindan sirllebilir, digerleri
on/off olarak etkin kilinir.)

INVF1 = Devre 1 fanlari igin oransal invertor. ( tim fanlar frekansla surdlir )

INVF2 = Devre 2 fanlari igin oransal invertér. ( tim fanlar frekansla surdlir )

nu = kullaniimiyor
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2Q2

2Q3
204
2Q5
2Q6

2Q7

208
2Q9
2Q10
2011
2012

2Q13

2Q14
2Q15

2016

2017

2018

2Q19
2Q20
2022
2Q23

2Q24
2Q25

Analog cikis 2 i¢in referans sensorii sadece 2Q1 = 0 oldugunda kullanilir.

Pbc1 = Emis sensori, devre 1 (62-63 veya 62 -68 no’lu uglar)

Pbc2 = Emis sensorl, devre 2 (64-63 veya 64 -68 no’lu uglar)

4mA/0V’de analog ¢ikis 2 igin okuma ayarlar (-1+100 bar; -15+750PSlI; -50+150°C; -58+302°F).
sadece 2Q1 = FREE oldugunda kullanilir.

20mA/10V’de analog ¢ikis 2 igin okuma ayarlar (-1+100 bar; -15+750PSI; -50+150°C; -
58+302°F). sadece 2Q1 = FREE oldugunda kullanilir.

Analog ¢ikis 2 icin minimum deger (0 +~ 100 %)

Kompresériin galismaya baglamasindan sonra analog cikis 2 degeri (2Q5 + 100 %) Basing
sicaklik kontrol bandinin lizerinde oldugu zaman Kompresdrlerden birinin ¢calismaya baslamasindan
sonra analog ¢ikisin aldigi degerdir. Frekans kontrolli esnasinda kullanilir.

Kompresor durduktan sonra analog cikis 2 degeri (2Q5 + 100 %) Kompresdrlerden birinin
durmasindan sonra analog ¢ikisin aldigi degerdir ve basing sickalik kontrol bandinin altindadir.
Frekans kontrolii esnasinda kullanilir.

Analog cikis 2 icin frekans bandi baslangic degeri (206 + 100 %): kompresor igin sorun
yaratabilecek bir dizi frekansin gikariimasina izin verir. Frekans kontroli esnasinda kullanilir.
Analog cikis 2 icin frekans bandi son degeri (2Q8 + 100 %) Frekans kontrolii esnasinda
kullanilir.

Analog ¢ikis 2 icin emniyet degeri(0 + 100 %): Sensor arizasi durumunda kullanilir.

Kontrol band girisi ve kontrol aktivasyonu arasindaki gecikme (0 + 255 sn.): Basing/sicaklik
kontrol bandi girisi ve kontrol baglangici arasindaki gecikme. yanlis frekans baglatmayi 6nlemek igin
basing varyasyonlari kullanilir. Frekans kontroll esnasinda kullanilir.

Analog cikis 2 yiikselme zamani (0 + 255 sn.). Bir kompresor baslatildigi ve basing/sicaklik
kontrol bandinin Ustlinde oldugu zaman, Analog ¢ikisin 1Q6’dan ve %100’den ge¢mesi igin gereken
zamandir. Frekans kontroll esnasinda kullanilir.

Yiik aktivasyonundan 6nce analog ¢ikis 2’nin siirekliligi (0 + 255 sn.): Bu sire igin herhangi bir
yuk aktive edilmeden 6nce analog c¢ikis 100 % degerinde kalir. Frekans kontroli esnasinda
kullanilir.

Basing (sicaklik) set degeri azalmasi ve analog cikis 2 degerinin azalmaya baglamasi
arasindaki gecikme (0+255 sn.). Frekans kontroli esnasinda kullanilir.

Analog ¢ikis 2 azalma zamani (0 + 255 sn.) Analog ¢ikisin %100'den 2Q5'ya gegmesi igin gereken
siiredir. Basing set noktasindan diisik oldugu zaman kapama fazi esnasinda kullanilir.

Yiiklerden biri kapatilmadan 6nce 2Q5’te analog ¢ikis 2’nin siirekliligi (0 + 255 sn.) Basing
regllasyon bandinin altinda kaldigi zaman Yuklerden biri kapatiimadan 6nce analog ¢ikis 2Q5
degerinde kalir.

Yiiklerden biri agildiginda analog ¢ikis 2’nin azalma zamani (0 + 255 sn.) Bir yik acildigi zaman
, analog ¢ikisin %100 den 2Q5'e gelmesi icin gerekli sure.

Kontrol bandi (0.10+25.00 bar ; 0.0+25°C; 1+250 PSI; 1+250°F;10+2500 KPA). Oransal faliyetli
bant. Frekans kontrolli icin CP1 yerine gecer. Set degerine eklenir. Sicaklik/basing degeri set
degerinden yiiksek oldugu zaman oransal faliyet baslar ve basing/sicaklik set+2Q18'a esit oldugu
veya yiksek oldugu zaman %100'e ulasir.

integral siire (0+999s; O integral faliyet harig). Oransal faliyetin seklini ayarlar. Daha yiiksek
oldugunda 1Q20 , daha algak oldugunda integral faliyet destegi.

Band ¢iknintisi (-12.0+12.0 °C -12.00+12.00BAR; -120+120°F ;-120+120 PSI;-1200+1200KPA).
Set degeri Uzerinde kontrol bandini hareket ettirmek icin kullanilir.

integral faliyet sinirlari (0.0+99.0 °C;0+180°F ;0.00+50.00 bar;0+725 PSI;0+5000KPA) basing
SET+1Q22 degerine ulastigi zaman integral faliyetini yikselmesini durdurmak igin

Zayif yaglama ile minimum frekans kapasitesi (0+99% ; 0 fonksiyonu hari¢c ) Egder frekans
kompresorii 1Q25 siresi ile esit (ylizde) frekansli veya 2Q23'den daha algak calisirsa , dogru
yaglamayi yapmak igin 2Q25 siresi i¢in %100 ¢alismaya zorlanir.

2Q23 diisiik frekans siiresinde invertor (1+255dak.)

Dogru yaglama yapmasi i¢in %100 deki invertor siiresi (1+255dak.)

6.1.20 Analog Cikislar 3 (302-3026)

3Q2

Analog ¢ikis 3 fonksiyonu (31-32 no’lu uglar)
FREE = ana analog ¢ikis

CPR = frekans invertorlli kompresor ¢ikisi — devre 1
CPR2 = frekans invertorli kompresor gikigl — devre 2
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303

3Q4
3Q5
3Q6
3Q7
3Q8
3Q9
3Q10
3Q11
3Q12
3Q13

3014

3015
3016

3017

3018

3Q19

3Q20
3Q21
3Q22
3Q24

3Q25
3Q26

FAN = fan igin invertor ¢ikisi — devre 1 (sadece bazi fanlar invertor tarafindan sirdlebilir, digerleri
on/off olarak etkin kilinir.)

FAN2 = fan igin invertdr ¢ikisi — devre 2 (sadece bazi fanlar invertor tarafindan surdlebilir, digerleri
on/off olarak etkin kilinir.)

INVF1 = Devre 1 fanlari igin oransal invertér. ( tim fanlar frekansla sirulir )

INVF2 = Devre 2 fanlari igin oransal invertor. ( tim fanlar frekansla strdlir )

nu = kullaniimiyor

Analog cikig 3 icin referans sensorii sadece 3Q2 = FREE oldugunda kullanilir.

Pbcl = Basma sensorii, devre 1 (65-66 veya 65 -68 no’lu uglar)

Pbc2 = Basma sensori, devre 2 (66-67 veya 67 -68 no’lu uglar)

4mA/0V’de analog cikis 3 icin okuma ayarlan (-1+51 bar; -15+750PSlI; -50+150°C; -58+302°F).
sadece 3Q2 = FREE oldugunda kullanilir.

20mA/10V’de analog ¢ikis 3 icin okuma ayarlari (-1+51 bar; -15+750PSI; -50+150°C; -58+302°F).
sadece 3Q2 = FREE oldugunda kullanilir.

Analog ¢ikis 3 icin minimum deger (0 +~ 100 %)

Kompresoriin calismaya baslamasindan sonra analog cikis 3 degeri (3Q6 + 100 %)
Kompresoérlerden birinin galismaya baslamasindan sonra analog ¢ikisin aldigi degerdir. Frekans
kontrolli esnasinda kullanilir.

Kompresor durduktan sonra analog cikis 3 degeri (3Q6 + 100 %) kompresorlerden birinin
durmasindan sonra analog ¢ikisin aldigi degerdir. Frekans kontrolii esnasinda kullanilir.

Analog cikis 3 icin frekans bandi baglangic degeri (3Q6 + 100 %): kompresor igin sorun
yaratabilecek bir dizi frekansin gikarilmasina izin verir. Frekans kontrolli esnasinda kullanilir.
Analog cikis 3 icin frekans bandi son degeri (3Q9 + 100 %) Frekans kontrolii esnasinda
kullanilir.

Analog cikis 3 icin emniyet degeri (0 + 100 %): Sensor arizasi durumunda kullanilir.

Kontrol bandi girigi ve kontrol aktivasyonu arasindaki gecikme (0 + 255 sn.): Basing/sicaklik
kontrol bandi girisi ve kontrol baslangici arasindaki gecikme. yanlis frekans baslatmay 6nlemek igin
basing varyasyonlari kullanilir. Frekans kontroliinde kullanihr.

Analog cikig 3 yiikselme zamani (0 + 255 sn.). Bir kompresor baslatildigi ve basing/sicaklk
kontrol bandinin Ustliinde oldugu zaman, Analog ¢ikisin 1Q6’dan ve %100’den gegmesi igin gereken
zamandir. Frekans kontroli esnasinda kullanilir.

Yiik aktivasyonundan dnce analog ¢ikis 3’in %100 deki siirekliligi (0 + 255 sn.): Bu sire igin
herhangi bir yiik aktive edilmeden 6nce analog ¢ikis 100 % degerinde kalir. Frekans kontroll
esnasinda kullanilir.

Basing (sicaklik) set degeri azalmasi ve analog gikis 3 degerinin azalmaya baglamasi
arasindaki gecikme (0+255 sn.). Frekans kontrolii esnasinda kullanilir.

Analog cikis 3 azalma zamani (0 + 255 sn.) Analog ¢ikisin 3Q8'den 3Q6’e gegmesi icin gereken
suredir.

Yiiklerden biri kapatiimadan 6nce 3Q6’da analog cikis 1’in sirekliligi (0 + 255 sn.) Basing
regilasyon bandinin altinda kaldi§i zaman, yiik kapatiimadan 6nce 3Q17 igin analog ¢ikis 3Q6
degerinde kalir..

Yiiklerden biri acildiginda analog ¢ikis 1’in azalma zamani (0 + 255 sn.) Bir yik agildigi zaman ,
analog ¢ikisin %100 den 1Q7'ye gelmesi igin gerekli siire.

Kontrol bandi (0.10+25.00 bar ; 0.0+25°C; 1+250 PSI; 1+250°F;10+2500 KPA). Oransal faliyetli
bant. Frekans kontroli igin CP1 yerine geger. Set deg@erine eklenir. Sicaklik/basing degeri set
degerinden yliksek oldugu zaman oransal faliyet baslar ve basing/sicaklik set+3Q19'a esit oldugu
veya yuksek oldugu zaman %100'e ulasir.

integral siire (0+999s; O integral faliyet harig). Oransal faliyetin seklini ayarlar. Daha yiiksek
oldugunda 3Q20 , daha algak oldugunda integral faliyet destegi.

Band ¢iknintisi (-12.0+12.0 °C -12.00+12.00BAR; -120+120°F ;-120+120 PSI;-1200+1200KPA).
Set degeri Uzerinde kontrol bandini hareket ettirmek igin kullanilir.

integral faliyet sinirlari (0.0+99.0 °C;0+180°F ;0.00+50.00 bar;0+725 PSI;0+5000KPA) basing
SET+3Q22 degerine ulastigi zaman integral faliyetini yiikselmesini durdurmak icin

Zayif yaglama ile minimum frekans kapasitesi (0+99% ; 0 fonksiyonu hari¢ ) Eger frekans
kompresorii 3Q25 siiresi ile esit (ylizde) frekansh veya 1Q24'den daha algak caligirsa , dogru
yaglamayi yapmak igin 3Q26 siresi i¢in %100 ¢alismaya zorlanir.

3Q24 diisiik frekans siiresinde invertor (1+255dak.)

Dogru yaglama yapmasi igin %100 deki invertor siiresi (1+255dak.)
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6.1.21 Analog Cikislar 4 (401-4025)

4Q1

4Q2

4Q3
4Q4
4Q5
4Q6
4Q7
4Q8
4Q9
4Q10
4Q11
4Q12

4Q13

4Q14
4Q15
4Q16
4Q17

4Q18

4Q19
4Q20
4Q22

4023

Analog ¢ikis 4 fonksiyonu (30-31 no’lu uglar)

FREE = ana analog ¢ikis

CPR = frekans invertorlii kompresor ¢ikisi — devre 1

CPR2 = frekans invertorli kompresor cikisi — devre 2

FAN = fan igin invertor gikisi — devre 1 (sadece bazi fanlar invertér tarafindan sirilebilir, digerleri
on/off olarak etkin kilinir.)

FAN2 = fan icin invertor gikisi — devre 2 (sadece bazi fanlar invertor tarafindan sirllebilir, digerleri
on/off olarak etkin kilinir.)

INVF1 = Devre 1 fanlari igin oransal invertor. ( tim fanlar frekansla surdlir )

INVF2 = Devre 2 fanlari igin oransal invertér. ( tim fanlar frekansla sdrulir )

nu = kullaniimiyor

Analog cikis 4 icin referans sensorii sadece 4Q2 = 0 oldugunda kullanilir.

Pbc1l = Basma sensori, devre 1 (65-66 veya 65 -68 no’lu uglar)

Pbc2 = Basma sensorii, devre 2 (66-67 veya 66 -68 no’lu uglar)

4mA/0V’de analog cikis 4 igin okuma ayarlan (-1+51 bar; -15+750PSlI; -50+150°C; -58+302°F).
sadece 4Q1 = FREE oldudunda kullanilir.

20mA/10V’de analog cikis 4 icin okuma ayarlari (-1+51 bar; -15+750PSI; -50+150°C; -58+302°F).
sadece 4Q1 = FREE oldugunda kullanilir.

Analog ¢ikis 4 icin minimum deger (0 + 100 %)

Kompresoriin galismaya baslamasindan sonra analog ¢ikis 4 degeri (2Q5 + 100 %)
Kompresoérlerden birinin galismaya baslamasindan sonra analog ¢ikisin aldigi degerdir. Frekans
kontrolii esnasinda kullanilir.

Kompresor durduktan sonra analog ¢ikis 2 degeri (4Q5 + 100 %) kompresérlerden birinin
durmasindan sonra analog ¢ikigin aldigi degerdir. Frekans kontroll esnasinda kullanihr.

Analog cikis 4 icin frekans bandi baslangic degeri (4Q5 + 100 %): kompresor igin sorun
yaratabilecek bir dizi frekansin gikariimasina izin verir.

Analog cikis 2 icin frekans bandi son degeri (4Q8 + 100 %) Frekans kontroli esnasinda
kullanilir.

Analog ¢ikis 2 i¢in emniyet degeri(0 + 100 %): Sensor arizasi durumunda kullanilir.

Kontrol bandi girisi ve kontrol aktivasyonu arasindaki gecikme (0 + 255 sn.): Basing/sicaklik
kontrol bandi girisi ve kontrol baslangici arasindaki gecikme. yanls frekans baslatmayi 6nlemek igin
basing varyasyonlari kullanilir. Frekans kontrolu esnasinda kullanilir.

Analog cikis 2 yiikselme zamani (0 + 255 sn.). Bir kompresér baslatildigi ve basing/sicaklik
kontrol bandinin Ustlinde oldugu zaman, Analog ¢ikisin 1Q6’dan ve %100’den ge¢mesi igin gereken
zamandir. Frekans kontroli esnasinda kullanilir.

Yiik aktivasyonundan 6nce analog cikis 2’nin siirekliligi (O + 255 sn.): Bu sure i¢in herhangi bir
yik aktive edilmeden 6nce analog c¢ikis 100 % degerinde kalir. Frekans kontroli esnasinda
kullanilir.

Basing (sicaklik) set degeri azalmasi ve analog cikis 2 degerinin azalmaya baslamasi
arasindaki gecikme (0+255 sn.). Frekans kontrolli esnasinda kullanilir.

Analog cikis 2 azalma zamani (0 + 255 sn.) Analog ¢ikisin 4Q7'den 4Q5’e ge¢mesi igin gereken
suredir.

Yiiklerden biri kapatilmadan 6nce 2Q5’te analog ¢ikis 2’nin siirekliligi (0 + 255 sn.) Yuklerden
biri kapatiimadan 6nce analog ¢ikis 4Q5 degerinde kalir.

Yiiklerden biri agildiginda analog ¢ikis 2’nin azalma zamani (0 + 255 sn.) Bir yik acildi§i zaman
, analog ¢ikisin %100 den 2Q5'e gelmesi igin gerekli siire.

Kontrol bandi (0.10+25.00 bar ; 0.0+25°C; 1+250 PSI; 1+250°F;10+2500 KPA). Oransal faliyetli
bant. Frekans kontrolli icin CP1 yerine gecer. Set degerine eklenir. Sicaklik/basing degeri set
degerinden yliksek oldugu zaman oransal faliyet baglar ve basing/sicaklik set+4Q18'a esit oldugu
veya yiksek oldugu zaman %100'e ulasir.

integral siire (0+999s; O integral faliyet haric). Oransal faliyetin seklini ayarlar. Daha yiiksek
oldugunda 1Q20 , daha algak oldugunda integral faliyet destegi.

Band ¢iknintisi (-12.0+12.0 °C -12.00+12.00BAR; -120+120°F ;-120+120 PSI;-1200+1200KPA).
Set degeri Uzerinde kontrol bandini hareket ettirmek icin kullanilir.

integral faliyet sinirlari (0.0+99.0 °C;0+180°F ;0.00+50.00 bar;0+725 PSI;0+5000KPA) basing
SET+1Q22 degerine ulastigi zaman integral faliyetini yikselmesini durdurmak igin

Zayif yaglama ile minimum frekans kapasitesi (0+99% ; 0 fonksiyonu hari¢c ) Egder frekans
kompresorlii 4Q25 siresi ile esit (ylizde) frekansli veya 4Q23'den daha algak calisirsa , dogru
yaglamayi yapmak igin 2Q25 siresi i¢in %100 ¢alismaya zorlanir.
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4Q24
4Q25

4Q23 diisiik frekans siiresinde invertor (1+255dak.)
Dogru yaglama yapmasi igin %100 deki invertor siiresi (1+255dak.)

6.1.22 Yedek Cikislar (AR1-AR12)

AR1

AR2

AR3

AR4

AR5

ARG

AR7

ARS8

AR9

AR10

AR11

AR12

Yedek role 1 igin set degeri (-40+110°C/-40+230°F) AUS1 olarak yapilandiriimig tim réleler igin
kullanilir.

Yedek réle 1 igin diferansiyel (0,1+25,0°C/1+50°F) AUX1 rélesi igin diferansiyel midahelesi.
Sogutma (AR3 = CL): Devreye girme AR1+AR2dir. Sicaklik AR1 set degerine ulastiginda
devreden gikar.

Isitma (AR3 = Ht): Devreye girme AR1-AR2'dir. Sicaklk AR1 set de@erine ulastiginda devreden
cikar.

Yedek 1 icin igslem tipi

CL = sogutma

Ht = Isitma

Yedek role 2 igin set degeri (-40+110°C/-40+230°F) AUS2 olarak yapilandiriimis tim réleler icin
kullanilir.

Yedek réle 2 igin diferansiyel (0,1+25,0°C/1+50°F) AUX2 rélesi icin diferansiyel miidahelesi.
Sogutma (AR6 = CL): Devreye girme AR4+AR5'dir. Sicaklik AR4 set degerine ulastiginda
devreden gikar.

Isitma (AR6 = Ht): Devreye girme AR4-ARS5dir. Sicaklk AR4 set degerine ulastiginda devreden
cikar.

Yedek 2 igin islem tipi

CL = sogutma

Ht = Isitma

Yedek role 3 igin set degeri (-40+110°C/-40+230°F) AUS3 olarak yapilandiriimis tim réleler icin
kullanilir.

Yedek réle 3igin diferansiyel (0,1+25,0°C/1+50°F) AUX3 rélesi icin diferansiyel mudahelesi.
Sogutma (AR9 = CL): Devreye girme AR7+AR8dir. Sicaklik AR7 set degerine ulastiginda
devreden gikar.

Isitma (AR9 = Ht): Devreye girme AR7-AR8dir. Sicaklk AR7 set degerine ulastiginda devreden
cikar.

Yedek 3 igin islem tipi

CL = sogutma

Ht = Isitma

Yedek role 4 icin set degeri (-40+110°C/-40+230°F) AUS4 olarak yapilandiriimis tim réleler icin
kullanilir.

Yedek réle 4 igin diferansiyel (0,1+25,0°C/1+50°F) AUX4 rélesi icin diferansiyel midahelesi.

Sogutma (AR12 = CL): Devreye girme AR10+AR11’dir. Sicaklik AR10 set degerine ulastiginda
devreden gikar.

Isitma (AR12 = Ht): Devreye girme AR10-AR11’dir. Sicaklk AR10 set degerine ulastiginda
devreden gikar.

Yedek 4 igin islem tipi

CL = sogutma

Ht = Isitma

6.1.23 Diger (oT1-0T9)

oT1

oT2

OT3

oT4

Klavye ile alarm rolesi kapali 84-85-86 no’lu réle uglari ile ilgilidir.
no = Alarm rélesi alarmin tiim sireleri igin galismaya devam eder
yES = Alarm rélesi herhangi bir tusa basilarak durdurulur

Alarm rélesi polaritesi

OP = Alarm durumlari 84-85 kapali

CL = Alarm durumlari 84-85 agik

Klavye ile alarm rolesi 1 kapali ALr1 olarak yapilandirilan réleler ile ilgilidir.
no = Alarm rélesi alarmin tiim sireleri igin galismaya devam eder
yES = Alarm rélesi herhangi bir tusa basilarak durdurulur

Alarm rélesi 1 polaritesi

OP = Alarm sirasinda alarm rélesi uglari agik
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CL = Alarm sirasinda alarm rélesi uglari kapali
OT5 Klavye ile alarm rdlesi 2 kapali ALr2 olarak yapilandirilan réleler ile ilgilidir.
no = Alarm rélesi alarmin tum sureleri igin durur
yES = Alarm rélesi butona basarak durur
OoT6 Alarm rdélesi 2 polaritesi
OP= Alarm sirasinda alarm réle terminalleri agik
CL = Alarm sirasinda alarm réle terminalleri kapali
oT7 Seri adres 1+247
oT8 Klavye icin seri adres kullanilmiyor
oT9 Kapatma fonksiyonu aktif
no = termostati klavyeden kapatmak mumkun degildir
yES = termostati klavyeden kapatmak mimkindir

7. KONTROL

|7.1 Notr alan diizenlemeleri — Sadece kompresarler icin

Bu tip kontrol sadece kompresoérler igin kullanilabilir. Eger parametre C37=db (2. devre icin
C38=db) olursa kullanilir. Sadece invertdrsiz diizenlemeler igin asagidaki gézlemler mevcuttur.
Bu durumda nétr alan (CP1) simetrik olarak hedef set degeri ile karsilastinihr, sinir degerleri:
set+CP1/2 ... set-CP1/2. EJer basing (sicaklik) bu alanin iginde ise termostat hicbir seyi
degistirmeden ayni sayida yukin agilip kapanmaya devam etmesini saglar. Basing (sicaklik) bu
alanin disina ciktiginda kontrol baslar. Eger basing SET+CP1/2 degerinden blyik ise CP11
parametresi ile belirlenen sire ile yikler agilir.
Yk sadece guvenli oldugu surelerde acilir
CP9 Ayni kompresorii takip eden 2 baglatma arasindaki minimum siire (1+255dak.)
CP10 Bir kompresorii kapatma ve baslatma arasindaki minimum siire (1+255dak.)

Not: genelde CP9CP10 dan buyiik olur.
CP13 Yiikiin minimum galigma siiresi (0+99.5 dk;res. 1 s)
bitti
Basing (sicaklik) nétr alana dénerse kontrol islemi durur.

Asagidaki 6rnekte her kompresor icin 1 kademede homojen olan nétr alanda kompresor kontrol
islemi tanimlanmistir. CP9, CP10, CP13 emniyet sireleri hesaba katiimamistir. Gergek kontrol
isleminde bir yiik acilir veya sadece bu surelerden biri agildiginda kapatilr.

ORNEK
Olu bant kontrolii, ayni kapasitedeki kompresorler, her kompresér icin 1 kademe
Bu ornekte:

C1l=cPrl; C2=cPrl; C3 =cPrl;.kompresdr sayisi birinci devre

C35=db 610 bant kontrolii

C39 =yES rotasyon

CP16 = no denge saglandiktan sonra ilk anda “CP11” gecikmesi aktif degil.
CP17 =no denge saglandiktan sonra ilk anda “CP12” gecikmesi aktif degil.
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7.2 Oransal bant diizenlemeleri — Kompresorler ve fanlar icin

Bu tir kontrol kompresorler ve fanlar icin mevcuttur. EGer parametre C37=Pb (2. devre igin
C38=db) olursa kullanilir. Sadece invertdrsiiz diizenlemeler igin asagidaki gdzlemler mevcuttur.
Kompresorler ve fanlar ayni sekilde galisir.

Ornegin:

Bu durumda kontrol bandi (CP1) asagidaki formile gére bazi kademeler oldugu gibi birgok
bélime ayriimistir:

# steps = C(i )= CPr1 veya Step (kompresor sayisi veya kademe sayisi)

ACIK kademelerin sayisi giris sinyalinin degeri ile orantihdir: giris sinyali hedef set noktasindan
uzaklasir ve degisik bantlara girerse kompresorler sirekli ACIK olur. Sinyal set noktasina
yaklastigi zaman kompresoérler devre disi kalarak KAPALI konuma gelir.

Bu yolla basing (sicaklik), kontrol bandi degerinden daha fazla ise kompresorlerin hepsi agiktir,
daha az ise butin kompresorler kapalidir.

Dogal olarak bu kontrol islemleri igin bitiin gecikmeler (CP11 ve CP12), (CP9, CP10, CP13)
emniyet sireleri g6z 6niinde bulundurulur.

Calisma siirelerine gore kontrol: Her yikiin ¢calisma siiresine gore algoritma yukleri agar veya
kapatir Bu yolla ¢aligma saatleri dengelenir.
ORNEK: Cl=cPrl; C2=cPrl; C3=cPrl; C4 =cPrl: 4 kompresor

C35=Pb oransal bant kontroli

C39 =yES rotasyon

CP16 = no denge saglandiktan sonra ilk anda “CP11” gecikmesi aktif degil.
CP17 =no denge saglandiktan sonra ilk anda “CP12” gecikmesi aktif degil.
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8. VIDALI KOMPRESORLER

Yik aktivasyonu nétr alan tarafindan yonetilir. Kademeli kompreserlerin genel kurallarini takip
eder:

a.C1..C14 = screw1 veya screw2 mevcut, sonraki C2..C15Stp olarak ayarlanir , C1..C14 =
screw ile alakaldir.

Roéle grubu C16 parametresinde segilen vidall kompresor turiine baglh olarak aktive edilir.

8.1 Bitzer/Hanbell/Refcomp vs. gibi vidali kompresorler ile
kontrol

Bitzer gibi vidali kompresorler giic kontrolu igin 4 vanaya kadar kullanirlar.

ilk vana baslatma fazi siiresince kullanilir C35 maksimum siire igin, bu siireden sonra , 2.
kademe otomatik olarak aktive edilir.

C36 parametresi ile standart kontrol esnasinda 1. kademe daha sonra kullaniimasi
mumkanddr.
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8.1.1 ROLE AKTIVASYONU

ES. 4 kademeli kompresor
C1 = Scrwl;C2=Stp;C3=Stp;C4=Stp;C16=Btz

a.Voltaj gerilimi ile valfleri agma aktivasyonu (C17=cL)

Cl1=Screwl C2=stp C3=stp C4=stp
Step 1 (25%) ON ON OFF OFF
Step 2 (50%) ON OFF ON OFF
Step 3 (75%) ON OFF OFF ON
Step 4 (100%) ON OFF OFF OFF

b.Voltaj gerilimi olmadan valfleri agma aktivasyonu (C17=0P)

Cl1=Screwl C2=stp C3=stp C4=stp
Step 1 (25%) ON OFF ON ON
Step 2 (50%) ON ON OFF ON
Step 3 (75%) ON ON ON OFF
Step 4 (100%) ON ON ON ON

8.2 Frascold gibi vidali kompresorler ile kontrol

Frascold gibi vidal kompresdrler gli¢ kontrolu igin 3 vanaya kadar kullanirlar.

ilk vana baslatma fazi siiresince kullanilir C35 maksimum siire igin, bu siireden sonra , 2.
kademe otomatik olarak aktive edilir.

C36 parametresi ile standart kontrol esnasinda 1. kademe daha sonra kullaniimasi

mamkindar.

8.2.1 ROLE AKTIVASYONU

ES. 4 kademeli kompresor
C1 = Scrw1;C2=Stp;C3=Stp;C4=Stp;C16=Frtz

a.Voltaj gerilimi ile valfleri agma aktivasyonu (C17=cL)

Cl1=Screwl C2=stp C3=stp C4=stp
Step 1 (25%) ON OFF OFF OFF
Step 2 (50%) ON ON ON OFF
Step 3 (75%) ON ON OFF ON
Step 4 (100%) ON ON OFF OFF
b.Voltaj gerilimi olmadan valfleri agma aktivasyonu (C17=0P)

Cl1=Screwl C2=stp C3=stp C4=stp
Step 1 (25%) ON ON ON ON
Step 2 (50%) ON OFF OFF ON
Step 3 (75%) ON OFF ON OFF
Step 4 (100%) ON OFF ON ON

159A021021 XC1008-1011-1015D TR r.1.5A 02.04.2015

XC1008-1011-1015D

44/64




9. INVERTORLER ICIN ANALOG GIKISLAR

|9.1 Kompresor yonetimi

Analog cikislar bir sistemde frekans kompresoéri ile kullanilabilirler, invertérle calisirlar.
Bu durumda kompresoérlerin kontroli asagidaki grafikteki gibi degisir:
Asagidaki 6rnek oransal kontrol ile analog ¢ikisin davranigni gosterir.

ORNEK:

3 kompresor, biri invertorli
Cl=FRQ1 1Q2=CPR
C2=CPR1

C3=CPR1

\_ Pressure
SET +1Q19 — —

SET +1Q19*1Q6 ‘ | I
100 i i i »
SET ——_ Time
Inverter output
B \ )
I — — ~— ~
106 ! ~—1 |
0 >
100-107 100-1Q7 108 108 Time
1012 10131014 @ 7orcg 1013 1014 = Forcgtars 1015 2551016 1017 ToM016 1017
A Compressor status
Inverter I
c2 J l
C3 I I
Time>
Nerede
1Q6 Analog ¢ikis 1 igin minimum deger 0+100 %
1Q7 Kompresoriin ¢caligmasindan sonra analog ¢ikis 1 degeri 1Q6 + 100 %
1Q8 Kompresoriin durmasindan sonra analog ¢ikis 1 degeri 1Q6 + 100 %
1Q12 Kontrol bandina giristen sonra kontrol gecikmesi 0+ 255 (sn.)
1Q13 Basing kontrol bandinin ustiinde oldugu ve bir yiik baslatildigi zaman , Analog 0+ 255 (sn.)
¢ikisin 1Q6’dan ve %100’den gegmesi igin gereken zamandir.
1Q14 Yik aktivasyonundan énce analog ¢ikis 1'in %100 stirekliligi 0+ 255 (sn.)
1Q15 Basing (sicaklik) set degeri azalmasi ve analog ¢ikis 1 degerinin azalmaya 0+ 255 (sn.)
baslamasi arasindaki gecikme
1Q16 Analog ¢ikis 1'in 1Q8'den 1Q6'ya azalma siresi 0+ 255 (sn.)
1Q17 Yiklerden biri kapatilmadan énce 1Q6’da analog ¢ikis 1’in surekliligi 0+ 255 (sn.)
1Q18 Yik agik oldugu zaman, analog ¢ikis 1 azalma siresi, %100’den 1Q8’e 0+ 255 (sn.)
ORNEK:
3 kompresor, biri invertorli
Cl=FRQ1 C37=db 1Q8=100
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C2 = CPR1 1Q2=CPR
C3=CPR1 1Q7=100

\_ Pressure
SET+1Q19 = =~

SET +1Q19*1Q6
100
SET >
Time
Inverter output
100
A
106
0 >
1012 1013 1Q14 CPH1 1015 CP12 CP12 Time
A Compressor status
Inverter >
c2
c3
Time -
Nerede
1Q6 Analog ¢ikis 1 igin minimum deger 0+100 %
1Q7 Kompresoriin ¢caligmasindan sonra analog ¢ikis 1 degeri 1Q6 + 100 %
1Q8 Kompresoriin durmasindan sonra analog ¢ikis 1 degeri 1Q6 + 100 %
1Q12 Kontrol bandina giristen sonra kontrol gecikmesi 0+ 255 (sn.)
1Q14 Yik aktivasyonundan énce analog ¢ikis 1'in %100 strekliligi 0+ 255 (sn.)
1Q15 Basing (sicaklik) set degeri azalmasi ve analog ¢ikis 1 degerinin azalmaya 0+ 255 (sn.)
baglamasi arasindaki gecikme
CP11 2 farkli yik baglatma ertelemesi 0+ 255 (sn.)
CP12 2 farkl yik kapatma ertelemesi 0+ 255 (sn.)

9.2 Kapasite artisi durumunda fanli invertér yonetimi

Bu diizenleme ile, invertori sirmek igin 1 analog ¢ikis kullanihr(1Q2 veya 2Q1 veya 3Q2 veya
4Q1 =FAN veya FAN2). Birinci fan rolesini invertor olarak ayarla (FRQ1F veya FRQ2F) , ve
diger roleler fan olarak ayarla (FAN1 veya FAN2).

ORNEK:

4 Fan, biri invertorli , analog ¢ikis 1 invertord strer

Cl =FRQ1F 1Q2=FAN
C2 =FAN1
C3 =FAN1
C4 = FAN1
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PRESSURE *

SETF1 + (F1)112
SETF1 + (F1)1/4
SETF1 . . >
SETF1 - (F1)1/4 - ] \ ] e TIME
SETF1 - (F)112 ! N~ ]
A _
1Q —~— \ —~— \ =
ik T ~ I~ I~
1,
o fov 1013 3 %1013 38 1Q17 %’1()15 1017 %1()16 Q17 TIME
Fi L
F2 I I >
n [ | s
R4 TIME
Nerede
1Q6  Analog ¢ikis 1 igin minimum deger 0+100 %
1Q7 Kompresoriin ¢caligmasindan sonra analog gikis 1 degeri 1Q6 + 100 %
1Q8 Kompresoriin durmasindan sonra analog ¢ikis 1 degeri 1Q6 + 100 %
1Q12 Kontrol bandina giristen sonra kontrol gecikmesi 0+ 255 (sn.)
1Q13 Basing kontrol bandinin Ustiinde oldugu ve bir yiik baslatildigi zaman , Analog 0+ 255 (sn.)
cikisin 1Q6’dan ve %100’den gegmesi igin gereken zamandir.
1Q14 Yik aktivasyonundan énce analog ¢ikis 1'in %100 strekliligi 0+ 255 (sn.)
1Q16 Analog ¢ikis 1'in 1Q8'den 1Q6'ya azalma siresi 0+ 255 (sn.)
1Q17 Yuklerden biri kapatilmadan énce 1Q6’da analog ¢ikis 1’in surekliligi 0+ 255 (sn.)
1Q18 Yik agik oldugu zaman, analog ¢ikis 1 azalma suresi, %100’den 1Q8’e 0+255(sn.)

9.3 invertér ile biitiin fanlarin ydnetimi - oransal invertor

Bu durumda kondenser grubunun bitiin fanlari bir invertér tarafindan strdlir.
Gu¢ invertor tarafindan basma basing degerine gére oransal kullanilhr.

Bir roleyi invertor olarak ayarla(FRQ1F veya FRQ2F) ve analog ¢ikis 3 veya 4 siirmek igin ayarla (3Q2 veya
4Q1 =INVF1 veya INVF2)

Referans sensor parametre Uzerinden ayarlanan sensordir 3Q3 veya 4Q2 =PBC3 veya PBC4,
siraslylabasma sensori devre 1 ve 2.

Analog ¢ikis SETF ve SETF1+3Q19 (veya4Q18) arasindaki sicaklik/basinca gére oransal modda yonetilir.

SETF altinda ¢ikis OFF ,SETF Ustlinde ¢ikis %100 caliir.

Eger basma sicaklik/basinci SETF1(2) degderinden yiksek ise , invertdr olarak ayarlanan réle ON; Egder
basma sicaklik/basinci SETF1(2) dederinden disik ise , invertdr olarak ayarlanan réle OFF.

9.3.1 Fanlarin termik koruma kullanimi

Bu dizenleme ile fanlarin fonksiyonlarini gérintilemek igin XC1000D dijital gikislar kullanmak
mamkun.

Kullanilan fan kadar réle ayarlamak gereklidir. Her fanin termik korumasini fan olarak ayarlanan
rélenin dijital girisine baglayin .

Fan olarak ayarlanan réleleri kullanmayin.

Or .Bir invertér tarafindan surilen 4 fan

C1l =FRQ1F C2 = FAN1 C3 =FAN1 C4 = FAN1 C5 = FAN1
3Q2 = INVF1 3Q3=PBC3 3Q19 = kontrol band genisligi
3Q6= analog ¢ikis asgari deger
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Pressure
SETF1+3Q19
SETF +3019:06 \

ETF1 ; ‘
S N—" Time

Inverter output
100

| — [ .
Time
Inverter relay- FRQ1F
ON
| ———,
Time

Bu diizenleme ile termik korumalari baglayin :
-fan 1 5-6 uglara (i.d.2)

-fan 2 7-8 uglara (i.d.3)

-fan 3 9-10 uglara (i.d.4)

-fan 4 11-12 uglara (i.d.5)

Bu yolla her fan problemi cihaza gonderilir.( konroli etkilemese bile)

10. ALARM LISTESI

Alarm durumlarinin sinyallerle belirtimesi genellikle asagidaki islemler vasitasiyla gergeklesir:
1.  Alarm rolelerinin aktivasyonu
2. Dahili alarm galismasi (Buzzer)
3. Uygun ekran mesaji
4.  Alarmlarin kapanmasi, saat, bilgi ve sire

10.1 Alarm durumlar (Ozet tablo)

Kod Aciklama Sebep Durum Reset

EOL1 Devre 1igin Algak basing  [Devre 1'in (2) tim [Otomatik olarak giris aktif olmadigi zaman
(EOL2) algak basing-  |anahtar girisi 1 [kompresorleri aktivasyon sayisi Ac13 (Ac17) stiresinde Ac12'den
anahtar alarmi ((2) aktif, 52-53 [devre disi kalir,  [(Ac16) daha disiikse

(2) no'lu uglar fanlarin durumu |- Kompresorler ¢alisma algoritmasina gore
(56-57) degismez yeniden calismaya baslar.

Manuel olarak giris aktif olmadigi zaman Ac13
(Ac17) sliresinde Ac12 (Ac16) aktivasyonu

gerceklesirse
- Cihazi aglp kapatin

Kompresorler ¢alisma algoritmasina gére yeniden
calismaya baglar.
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Kod Aciklama Sebep Durum Reset
EOH1 Devre 1igin  [YUksek basing |Devre 1'in (2) tim |Otomatik olarak giris aktif olmadi§i zaman
(EOH2) yiiksek anahtar girisi 1 |kompresorleri aktivasyon sayisi AF8 (AF15) siiresinde AF7'den
basing-anahtar|(2) aktif, 54-55 |devre disi kalir  |(AF14) daha disikse
alarmi no'lu uglar Devre 1'in (2) tiim |- Kompresdrler ¢alisma algoritmasina gore
(2) (68-59) fanlari galigir yeniden calismaya baslar.
Manuel olarak giris aktif olmadigi zaman AF8
(AF15) slrresinde AF7 (AF14) aktivasyonu
gerceklesirse
- Cihazi agip kapatin
Kompresorler ve fanlar calisma algoritmasina gore
yeniden calismaya baslar.
P1(P2) |Emis sensorii |Sensor1(2) |Kompresorler Otomatik olarak sensorler en kisa stirede yeniden
devre 1(2) arizasiveya  [AC14 (AC18) calismaya baslar.
arizaalarmi  [aralik disinda  [parametresine
gdre aktive edilir
P3 (P4) Yogusma Sensor 3 (4)  |Fanlar AF8 Otomatik olarak sensorler en kisa stirede yeniden
sensorii devre (arizasiveya  [(AF16) calismaya baslar.
1(2) anza aralik disinda  |parametresine
alarmi gore aktive edilir
EA1+ Kompresor Kompresor Karsilik gelen Otomatik olarak giris en kisa stirede devreden
EA15 emniyet alarmi [emniyet girisi  [kompresor cikar.
aktivasyonu kapatilir (Kademe
NOT:Kademe [kompresorleri ile
kompresorleri |giris ile alakall
ile her biitlin réleler
kompresor igin  [kapatilir).
1 giris
kullaniimalidir.
AO02F Fan emniyet |Fanemniyeti |Karsilik gelen Otomatik olarak giris en kisa stirede devreden
alarmi girisi calisir cikis kapatilir cikar.
LAC1 Devre 1 (2) igin|Emis basinci |-  sadece Otomatik olarak: en kisa siirede basing veya
(LAC) minimum veya sicakligi sinyalle sicaklik SETC1-AC3 (SETC2 —AC6) + diferansiyel
basing SETC1-AC3 gdsterim degerine ulasir.
(sicakhk) (SETC2 -ACB6) (diferansiyel = 0.3bar or 1°C)
alarm degerinden
kompresorleri |daha azdir
LAF1 Devre 1 (2) igin|Yogusma — sadece Otomatik olarak: en kisa siirede basing veya
(LAF2 minimum basinci veya sinyalle sicaklik SETF1-AF1 (SETF2 -AF9) + diferansiyel
basing sicakhigi gdsterim degerine ulasir.
(s1caklik) SETF1-AF1 (diferansiyel = 0.3bar or 1°C)
alarm fanlan  |(SETF2 -AF9)
bélgesi degerinden
daha azdir
HAC1 Devre 1 (2) i¢in|Emis basinci |- sadece Otomatik olarak: en kisa sirede basing veya
(HAC2 maksimum veya sicakiigi sinyalle sicaklik SETC1-AC4 (SETC2 -AC7) - diferansiyel
basing SETC1+AC4 gosterim degerine ulagir.
(sicaklik) (SETC2 +AC7) (diferansiyel = 0.3bar or 1°C)
alarm degerinden
kompresorleri |daha fazladir
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Kod Aciklama Sebep Durum Reset
HAF1 Devre 1 (2) igin|Yogusma — AF4 (AF12) |Otomatik olarak: en kisa slrede basing veya
(HAF2 maksimum basinci veya parametresin [sicaklik SETF1+AF2 (SETF2 +AF10) — diferansiyel
basing sicakligi e baglidir  |degerine ulagir.
(sicaklik) SETF1+AF2 (diferansiyel = 0.3bar or 1°C)
alarm fanlan  [(SETF2 +AF10)
bolgesi degerinden
daha fazladir
LL1(LL2) |Devre 1 (2)igin|Uygun dijtal |- sadece Otomatik olarak giris en kisa siirede devreden
sivi seviye giris aktif sinyalle cikar.
alarmi gosterim
Saat Saatarizasi  [RTC kartinda [sadece sinyalle  |Manuel olarak: RTC kartini degistirmek gerekir.
arizasl alarmi problem gdsterim, bu
alarmla
indirgenmis set
noktasi ve alarm
kaydi RTC ile
aktive edilemez.
Saat ayari |Saat bilgisi Yedek saat pili |sadece sinyalle  |Manuel olarak: zaman ve tarih ayarlanir
kaybi bitmistir gosterim, bu
alarmla
indirgenmis set
noktasi ve alarm
kaydi RTC ile
aktive edilemez.
SEr+ Kompresor  |Kompresorler- |- sadece Manuel olarak: kompresériin galisma stiresi
SEr15 bakim alarmi |den biri AC10 sinyalle resetlenir
parametresinde gosterim  |(4.5. no’lu bélime bakiniz)
ayarlanan
stirede galisir

11. Diizenleme hatalari

Hata N.

Parametreler

Alarm aciklamalari

Faliyet

1

C1-C15 Screw1 veya Screw2 den
farkl
C16 = Btz veya Frsc

Kompresor diizenleme alarmi
Par. C16 yi dogru ayarlayin

Makine durur (tum réleler
kompresor veya fanlar
OFF olarak duzenlenir.)

Frq1 sonra CPR1;
C1-C15 parametrelerinden biri =
Frg2 sonra CPR2

parametrelerini kontrol et

veya
Birden fazla réle invertor olarak ayarli: C1-
C15 parametrelerini kontrol et

veya
Bir role frekans kompresorii olarak ayarlanir
ve analog cikis ayarlanmaz: C1-C15

2 [C1-C15 parametrelerinden  bir{Kompresér diizenleme alarmi Makine durur (tiim réleler
tanesi = Screw1 veya Screw2 Par. C16 yi dogru ayarlayin kompresor veya fanlar
C16 = SPo OFF olarak diizenlenir.)

3 |C1-C15 parametrelerinden bir Kompresdr olmadan vana durumu Makine durur (tiim réleler
tanesi StP olarak diizenlenmis. kompresér veya fanlar
Hig bir C1-C15 parametresini OFF olarak diizenlenir.)
kompresor olarak diizenlemeyin.

4  |C1-C15 parametrelerinden biri = invertdrden énce kompresor: C1-C15 Makine durur (tiim réleler

kompresor veya fanlar
OFF olarak diizenlenir.)
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Hata N. |Parametreler

Alarm agiklamalari

Faliyet

parametrelerini kontrol et ve: 1Q2, 2Q1,
3Q2, 4Q1.

5 |C1-C15 parametrelerinden biri =
Frq1F sonra FAN1;
C1-C15 parametrelerinden biri =
Frq2F sonra FAN2

invertdrden énce fan: C1-C15
parametrelerini kontrol et

veya
Birden fazla réle invertor olarak ayarli: C1-
C15 parametrelerini kontrol et

veya
Bir réle frekans fani olarak ayarlanir ve
analog ¢ikis  ayarlanmaz:  C1-C15
parametrelerini kontrol et ve: 1Q2, 2Q1,
3Q2, 4Q1..

Makine durur (tim roleler
kompresér veya fanlar
OFF olarak diizenlenir.)

fazla takip

C16 =Btz or Frsc

6 |C1-C15 parametrelerinden biri =
Screw1 veya Screw?2 3 kademeden

Yanlis kompresor kademe sayilari: C1-C15
parametrelerini kontrol et

Makine durur (tiim réleler
kompresor veya fanlar
OFF olarak duzenlenir.)

12. MONTAJ VE KURULUM

Cihazlar sadece dahili kullanima uygundur. Ray tzerine monte edilirler.
Ortam galisma kosullari 0+60°C arasindadir.

Yuksek titresimden, asindirici gazlardan veya asiri kirden sakininiz. Bu durum sensorler igin de
gecerlidir. Cihazin gevresinin havalandiriimasini saglayiniz.

| 12.1 XC1008D — XC1011D — XC1015D olguleri
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13. ELEKTRIK BAGLANTILARI

2
Cihazlar, kablolari 2,5 mm ye kadar olan bir kesit alani ile baglamak icin sokullp takilabilir vidali
terminal bloklari ile desteklenir.
Kablolari baglamadan énce gu¢ kaynaginin cihazin ihtiyaglarina uygun oldugundan emin olun.
Giris baglanti kablolarini giic kaynagi kablolarindan, gikislardan ve gi¢ baglantilarindan ayirin.
Her roéle igin izin verilen maksimum akim degerini gegmeyin. Daha buyik yiikler varsa
uygun harici bir réle kullanin.

13.1 Sensor baglantilari

Basing sensorii (4 - 20 mA) : Polariteyi dikkate alin. Terminal sonlari kullaniliyorsa yiksek
frekanslarda kisa devreye veya daginik guriltiye neden olabilecek yatak pargalarinin
olmadigindan emin olun. indiiklenmis karisikliklari en aza diisiirmek igin topraga bagli koruma
kalkani ile koruma kablolarini kullanin.
Sicaklik sensori: Sicakligi dogru élgmek igin sensérin dogrudan hava akimlarindan uzakta
olacak bigimde yerlestiriimesi 6nerilir.

14. RS485 SERI BAGLANTI

Tiam modeller RS485 seri portunu kullanarak izleme ve alarm sistemlerine entegre edilebilir.
Standard ModBus RTU protokoli kullanilir, bu sayede bir sistem toplayicinin icine
uydurulabilirler.
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15. TEKNIK OZELLIKLER

Govde: plastik kendinden sénumliu VO.
Kasa: 144x72 mm; derinlik 100 mm.
Montaj: panel montaji 135x69 sokip gikarilir
Yapilandirilabilir réle sayisi XC1015D: 15 (maksimum)
XC1011D: 11
XC1008D: 8
Giui¢ Kaynagi:  24Vac/dc + 10 %,
Kompresor tipleri basit, ok kademeli, farkli giigte
Sogutucu cgesidi: R22, R134a, R404a,R507
Kompresor alarm girigleri: 15, hat voltaji, ylklere bagh
Emniyet basing-anahtar girigleri: 4 hat voltaji, alcak ve yiksek devre
Global alarm ¢ikisi: 1 role 8A 250Vac
Sivi seviyesi alarm girisi: 1 hat voltaji
Alarm kaydedici: son 100 alarm durumu kaydedilir ve gdsterilir
Kolay programlama: hot- key vasitasiyla
iletigim protokolii: Standart ModBus RTU, tamami belgelenmis
Calisma sicakhgi: 0+60°C
Kaydetme sicakligi: -30+85 °C
Cozunurluk: Emis igin 1/100 Bar
Hassasiyet F.S. igin % 1’inden daha iyi
RTC yedekleme pili: 4 aya kadar
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VARSAYILAN AYARLAR

SEtC1| -18.0 -18,0 | -18,0 Pr1 Kompresdr set noktasi devre 1
SEtF1 | 35.0 35,0 35,0 Pr1 Fan set noktasi devre 1
SEtC2| -18.0 | -18,0 | -18,0 Pr1 Kompresor set noktasi devre 2
SEtF2 | 35.0 35,0 35,0 Pr1 Fan set noktasi devre 2
. . 0A1d(0) - 1A0d(1) - 1A1d(2) - 0A2d(3) - 2A0d(4)
Cco 1A1d | 1A1D | 1A1D Pr2  |Sistem cesidi -2A1d(5) - 2A24(6)
Frq1; Frq2; CPr1; CPr2; StP; Frq1F; Fr2F;
C1 CPr1 CPr1 | CPr1 Pr2 Role 1 yapilandirmasi FAn1; FAn2; ALr; ALr1; ALr2; AUS1; AUS2;
AUS3; AUS4; onF; nu
Frq1; Frq2; CPr1; CPr2; StP; Frq1F; Frq2F;
c2 CPr1 | CPr1 | CPr1 Pr2  |Rdle 2 yapilandirmasi FAn1; FAn2; ALr; ALr1; ALr2; AUS1; AUS2;
AUS3; AUS4; onF; nu
Frq1; Frq2; CPr1; CPr2; StP; Frq1F; Frq2F;
C3 CPr1 CPr1 CPr1 Pr2 Réle 3 yapilandirmasi FAn1; FAn2; ALr; ALr1; ALr2; AUS1; AUS2;
AUS3; AUS4; onF; nu
Frq1; Frq2; CPr1; CPr2; StP; Frq1F; Frq2F;
C4 CPr1 CPr1 CPr1 Pr2 Réle 4 yapilandirmasi FAn1; FAn2; ALr; ALr1; ALr2; AUS1; AUS2;
AUS3; AUS4; onF; nu
Frq1; Frq2; CPr1; CPr2; StP; Frq1F; Frq2F;
C5 Fan1 CPr1 | CPr1 Pr2 Réle 5 yapilandirmasi FAn1; FAn2; ALr; ALr1; ALr2; AUS1; AUS2;
AUS3; AUS4; onF; nu
Frq1; Frq2; CPr1; CPr2; StP; Frq1F; Frq2F;
C6 Fan1 Fan1 | Fan1 Pr2  |Rdle 6 yapilandirmasi FAn1; FAn2; ALr; ALr1; ALr2; AUS1; AUS2;
AUS3; AUS4; onF; nu
Frq1; Frq2; CPr1; CPr2; StP; Frq1F; Frq2F;
Cc7 Fan1 Fan1 Fan1 Pr2 Réle 7 yapilandirmasi FAn1; FAn2; ALr; ALr1; ALr2; AUS1; AUS2;
AUS3; AUS4; onF; nu
Frq1; Frq2; CPr1; CPr2; StP; Frq1F; Frq2F;
C8 Fan1 Fan1 Fan1 Pr2 Role 8 yapilandirmasi FAn1; FAn2; ALr; ALr1; ALr2; AUS1; AUS2;
AUS3; AUS4; onF; nu
Frq1; Frq2; CPr1; CPr2; StP; Frq1F; Frq2F;
Cc9 - Fan1 Fan1 Pr2 Réle 9 yapilandirmasi FAn1; FAn2; ALr; ALr1; ALr2; AUS1; AUS2;
AUS3; AUS4; onF; nu
Frq1; Frq2; CPr1; CPr2; StP; Frq1F; Frq2F;
C10 - Fan1 | Fan1 Pr2  |Rdle 10 yapiladirmmasi FAn1; FAn2; ALr; ALr1; ALr2; AUS1; AUS2;
AUS3; AUS4; onF; nu
Frq1; Frq2; CPr1; CPr2; StP; Frq1F; Frq2F;
Ci11 - FAn1 nu Pr2 Réle 11 yapilandirmasi FANn1; FAn2; ALr; ALr1; ALr2; AUS1; AUS2;
AUS3; AUS4; onF; nu
Frq1; Frq2; CPr1; CPr2; StP; Frq1F; Frq2F;
C12 - - nu Pr2  |Réle 12 yapilandirmasi FAn1; FAn2; ALr; ALr1; ALr2; AUS1; AUS2;
AUS3; AUS4;3 onF; nu
Frq1; Frq2; CPr1; CPr2; StP; Frq1F; Frq2F;
C13 - - nu Pr2  |Role 13 yapilandirmasi FAn1; FAn2; ALr; ALr1; ALr2; AUS1; AUS2;
AUS3; AUS4; onF; nu
Frq1; Frq2; CPr1; CPr2; StP; Frq1F; Frq2F;
C14 - - nu Pr2 Réle 14 yapilandirmasi FAn1; FAn2; ALr; ALr1; ALr2; AUS1; AUS2;
AUS3; AUS4; onF; nu
Frq1; Frq2; CPr1; CPr2; StP; Frq1F; Frq2F;
C15 - - nu Pr2 Réle 15 yapilandirmasi FAn1; FAn2; ALr; ALr1; ALr2; AUS1; AUS2;
AUS3; AUS4; onF; nu
C16 | SPo SPo SPo Pr2_ |Kompresdrlerin gesidi SPo(0) - dPo(1)
C17 CL cL cL Pr2_ |Vana polaritesi devre 1 OP-CL
C18 - cL cL Pr2_|Vana polaritesi devre 2 OP-CL
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C34 | 404 0 0 Pr2  |Gaz gesidi r22(0) - 404(1) - 507(2) - 134(3) - 717(4)
c3s | 60 | 0 | o | pr |Viahkompresor2 kademe 0.+ 255 (dakika)
aktivasyon gecikmesi
Vidali kompresor kontrolde kullanilan
C36 NO 0 0 Pr2 ik kademe no(0) - YES(1)
C37 db 0 0 Pr2_|1. devre kompresdr igin kontrol db(0)-db(1)
C38 - 0 0 Pr2  |2. devre kompresér igin kontrol db(0)-db(1)
C41 | YES 0 0 Pr2_ |Kompresdr rotasyonu devre 1 no(0) - yES(1)
C42 - 0 0 Pr2  |Kompresor rotasyonu devre 2 no(0) - yES(1)
C43 | YES 0 0 Pr2_ |Fan rotasyonu devre 1 no(0) - yES(1)
C44 - 0 0 Pr2_ |Fan rotasyonu devre 2 no(0) - yES(1)
L CEL_DEC (0); CEL_INT (1); FAR (2); Bar(3)
C45 | C/dec 0 0 Pr2 | Gériinen élglim birimi PSI(4); Kpa (5)
C46 rEL 0 0 Pr2_ |Basing gdstergesi (rel/abs) rEL(0) - AbS(1)
All Cur Cur Cur Pr2  |P1 & P2 sensor gesidi Cur(0) - Ptc(1) - nte(2) - rAY(3)
Al2 0,5 -0.50 | -0.50 Pr2_ |4mA/0V'de sensér 1 okumasi (-1.00 + AI3)BAR  (-15 + AI3)PS!
Al3 11,0 | 11.00 | 11.00 Pr2_ |20mA/5V'de sensdr 1 okumasi (AI2 + 51.00)8AR _ (AI2 + 750)PS!
(dEU=bar 0 °C) .. = (dEU=PSl0 °F) . =
A4 | 00 | 00 | 00 | P2 |Sensor 1 kalibrasyonu e 120+120 " 120
Al5 - -0.50 | -0.50 Pr2_ |4mA/0V'de sensdr 2 okumasi (-1.00 + AIG)BAR (-15 + AlB)PS!
Al - 11.00 | 11.00 Pr2_ |20mA/5V'de sensdr 2 okumasi (A5 + 51.00)84R (A5 + 750)PS!
(dEU=bar 0 °C) .. - (dEU=PSl 0 °F) _: =
A7 | - | 00 | 00 | P |Sensor2Kalbrasyonu oo 10120 BN
Al8 Cur Cur Cur Pr2_ |P2 & P4 sensor gesidi Cur(0) - Ptc(1) - ntc(2) - rAY(3)
Al9 0,0 0.00 | 0.00 Pr2_ |4mA/0V'de sensdr 3 okumasi (-1.00 + AI10)BAR  (-15 + AI10)PS!
AI10 | 30,0 | 30.00 | 30.00 Pr2_ |20mA/5V'de senstr 3 okumasi (AI9 + 51.00)84R _ (AI9 + 750)PS!
(dEU=bar 0 °C) + (dEU=PSI 0 °F) _120) +
ALL| 00 | 00 | 00 | P2 |Sensér3 kalibrasyonu o0 120+120 o A2
Al12 - 0.00 | 0.00 Pr2_ |4mA/0V'de sensdr 4 okumasi (-1.00 + AI13)BAR  (-15 + AI13)Ps!
Al13 - 30.00 | 30.00 Pr2_ |20mA/5V'de sensdr 4 okumasi (Al12 + 51.00)B*R (Al12 + 750)S!
(dEU=bar 0 °C) .. = (dEU=PSl0 °F) . =
A4 | - | 00 | 00 | P2 |Senstr4kalibrasyonu oy 120120 A2
All15 ALr ALr ALr Pr2_ |Kontrol arizasisensérii icin alarm rélesi[nu(0) - ALr(1) - ALr1(2) - ALr2(3)
All6 ntc Ntc Ntc Pr1 |Sensér 5 ayarlari (ntc/ptc) ptc(0) - ntc(1)
nu = kullaniimiyor;
Au1 = AUX 1 igin termostat;
Au2 = AUX 2 icin termostat;
Au3 = AUX 3 i¢in termostat;
All7 nu nu nu Pr1 Sensor 5 aksiyon tipi Aud = AUX 4 icin termostat;
otC1 = fan devresi 1 dinamik set noktasi
otC2 = fan devresi 2 dinamik set noktasi
otA1 = kompresor devresi 1 dinamik set noktasi
otA2 = kompresor devresi 2 dinamik set noktasi
(dEU=bar 0 °C) _. = (dEU=PSI 0 °F) . =
A8 | 00 | 00 | 00 | Pri|Sensors kalibrasyonu o 20120 o020
Al19 ntc Ntc Ntc Pr1 Sensér 6 ayarlari (ntc/ptc) ptc(0) - ntc(1)
nu = kullaniimiyor;
Au1 = AUX 1 icin termostat;
Au2 = AUX 2 i¢in termostat;
Au3 = AUX 3 i¢in termostat;
Al20 nu nu nu Pr1 |Sensoér 6 aksiyon tipi Aud = AUX 4 igin termostat;
otC1 = fan devresi 1 dinamik set noktasi
otC2 = fan devresi 2 dinamik set noktasi
otA1 = kompresor devresi 1 dinamik set noktasi
otA2 = kompresor devresi 2 dinamik set noktas!
(dEU=bar 0 °C) _ =+ (dEU=PSI0°F) _ =
AL | 00 | 00 | 00 | Pri |Sensér6 kalibrasyonu "09-120+120 120

120
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Al22 ntc Ntc Ntc Pr1 Sensor 7 ayarlari (ntc/ptc) ptc(0) - ntc(1)
nu = kullaniimiyor;
Au1 = AUX 1 icin termostat;
Au2 = AUX 2 i¢in termostat;
Au3 = AUX 3 i¢in termostat;
Al23 nu nu nu Pr1 |Sensér 7 aksiyon tipi Aud = AUX 4 igin termostat;
otC1 = fan devresi 1 dinamik set noktasi
otC2 = fan devresi 2 dinamik set noktasi
otA1 = kompresor devresi 1 dinamik set noktasi
otA2 = kompresor devresi 2 dinamik set noktas!
A4 | 00 | 00 | 00 | P |Sensor7 kalbrasyonu (;;J)b €-120+120 (ERSOT 120+
Al25 ntc Ntc Ntc Pr1 Sensor 8 ayarlari (ntc/ptc) ptc(0) - ntc(1)
nu = kullaniimiyor;
Au1 = AUX 1 i¢in termostat;
Au2 = AUX 2 i¢in termostat;
Au3 = AUX 3 icin termostat;
Al26 nu nu nu Pr1 Sensr 8 aksiyon tipi Aud = AUX 4 icin termostat;
otC1 = fan devresi 1 dinamik set noktasi
otC2 = fan devresi 2 dinamik set noktasi
otA1 = kompresor devresi 1 dinamik set noktas|
otA2 = kompresor devresi 2 dinamik set noktas!
A7| 00 | 00 | 00 | Pr |Sensors8kalbrasyonu T;b 9-120+120 (€SN 120+
Al28 ALr ALr ALr Pr1 |AUX ariza sensorii alarm rélesi nu(0) - ALr(1) - ALr1(2) - ALr2(3)
DI2 cL CL CL Pr2  |LP anahtar polaritesi — devre 1 OP-CL
DI3 - CL CL Pr2_|LP anahtar polaritesi — devre 2 OP-CL
DI4 cL CL CL Pr2_ |HP anahtar polaritesi — devre 1 OP-CL
DI5 - CL CL Pr2_ |HP anahtar polaritesi — devre 2 OP-CL
DI6 ALr ALr ALr Pr2_ |Basing anahtar alarm rlesi nu - ALr - ALr1 - ALr2
DI7 ol oL oL Pr2 emniye_t giris polaritesi kompresor OP-CL
devresi 1
DI8 } oL oL Pr2 emniygt giris polaritesi kompresor OP-CL
devresi 2
DI9 cL CL CL Pr2_|emniyet giris polaritesi fan devre1 OP-CL
DI10 - CL CL Pr2_ |emniyet giris polaritesi fan devre2 OP - CL
DI11 no NO NO Pr2 Kompresdr alarmi igin manuel no-YES
resetleme
DI12 no NO NO Pr2_|Fan alarmi igin manuel resetleme no- YES
DI13 ALr ALr ALr Pr2_ |Kompresor veya fan alarmi igin role  [nu - ALr - ALr1 - ALr2
DI14 CL CL CL Pr1_ |Yapilandirilabilir dijital giris 1 polaritesi [OP - CL
Yapilandirilabilir dijital giris 1 ES1-ES2- OFF1 - OFF2-LL1 - LL2 -noCRO -
Di15 | LUt L1 L1 Prt fonksiyonu noSTD1- noSTD2
DI16 10 20 20 Pr1_ |Yapiland. dijital giris 1 gecikmesi 0 + 255 (dak)
DI17 CL CL CL Pr1 Yapilandirilabilir dijital giris 2 polaritesi |OP - CL
Yapilandirilabilir dijital giris 2 ES1-ES2-OFF1-OFF2-LL1 - LL2 -noCRO -
D8 | ES1 | EST | BST | P | civonu noSTD1- noSTD2
DI19 0 0 0 Pr1 Yapiland. dijital giris 2 gecikmesi 0 + 255 (dak)
DI20 CL CL CL Pr1_ |Yapilandirilabilir dijital giris 3 polaritesi [OP - CL
Yapilandirilabilir dijital girig 3 ES1-ES2- OFF1 - OFF2 - LL1 - LL2 -noCRO -
pi21 | L2 L2 L2 Prt fonksiyonu noSTD1- noSTD2
DI22 0 20 20 Pr1_ |Yapiland. dijital giris 3 gecikmesi 0 + 255 (dak)
DI23 CL CL CL Pr1 Yapilandirilabilir dijital giris 4 polaritesi |OP - CL
(PR . |ES1-ES2-OFF1-OFF2-LL1-LL2 -noCRO -
DI24 | ES2 ES2 ES2 Pr1 Yapilandirilabilir dijital giris 4 fonksi. n0STDA- noSTD2
DI25 0 0 0 Pr1 Yapiland. dijital giris 4 gecikmesi 0 + 255 (min)
DI26 | ALr ALr ALr Pr1 |LL alarm rolesi — devre 1 nu(0) - ALr(1) - ALr1(2) - ALr2(3)
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DI27 - ALr ALr Pr1 LL alarm rolesi — devre 2 nu(0) - ALr(1) - ALr1(2) - ALr2(3)
(BAR) = (C) 0.0+ (PSI) 4+
CP1 4.0 40 40 Pr1 Kontrol bandi genisligi devre 1 R 195100 10.00 00+250 1+60
] i i} - BAR: (AI2 = SETC1); °C: (-50.0 + SETC1);
CP2 40,0 40.0 40.0 Pr1 Minimum set noktasi devre 1 PSI: (AI2 = SETC1); °F : (-58.0 + SETC1)
. BAR: (SETC1+Al3); °C : (SETC1 + 150.0); PSI
CP3 | 100 10.0 10.0 Pr1 |Maksimum set noktasi devre 1 . (SETC1 + Al3); °F: (SETC1 + 302)
(BAR) + (°C) - + (PSl) 300+
CP4 0 0.0 0.0 Pr1 |Enerji tasarrufu devre 1 H 9(2)9;)(? 20.00(9-50.0+50.0 7% -300+300
(BAR) 0,10+ (°0) 0.0+ (PSI) 1+,
CP5 - 5.0 5.0 Pr1 |Kontrol bandi genisligi devre 2 “H 19518 10.00 00250 1+80
B i} i} - BAR: (AI5+ SETC2); °C: (-50.0 + SETC2);
CP6 40.0 40.0 Pr1 Minimum set noktasi devre 2 PSI: (AI5 = SETC2); °F : (-68.0 + SETC2)
: ’ BAR: (SETC2+Al6); °C : (SETC2 + 150.0); PSI
CP7 10.0 10.0 Pr1 |Maksimum set noktasi devre 2 . (SETC2 + AlB); °F: (SETC2 + 302)
(BAR) + (°C) - + (PSl) 300+
CP8 - 0.0 0.0 Pr1 |Enerji tasarrufu devre 2 H 9(2)9;)(? 20.00(9-50.0+50.0 7% -300+300
CP9 5 5 5 Pr1_ |2 baglangi¢ kompresér gecikmesi 0 + 255 (dakika)
CP10 2 2 2 Pr1 Yiik kapanmasi minimum zamani 0 + 255 (dakika)
CP11 15 15 15 Pr1 2 farkli yiik baglama gecikmesi 0 +99.5 (dakika 1 sn.)
CP12 5 5 5 Pr1 |2 farkli yiik durma gecikmesi 0+ 99.5 (dakika 1 sn.)
CP13 15 15 15 Pr1_ [Minimum yiikleme zamani 0 +99.5 (dakika 1 sn.)
CP14 0 nu nu Pr1_ |Maksimum yiikleme zamani 0 + 24 (saat) - 0 ile fonksiyon etkisizlestirilir
cP15| 0 0 0 pry | Pidten sonra minimum Frqt2 1o, 965 (dakie)
apanma slresi
CP16| no NO NO Pr1_[ilk caligmada CP11 aktif no(0) - yES(1)
CP17 no NO NO Pr1 ilk durmada CP12 aktif no(0) - yES(1)
CP18| 10 10 10 Pr1_ |Giig verildiginde ¢ikis gecikmesi 0+255(sn.)
CP19 - NO NO Pr2_ |Booster fonksiyonu etkin no(0) - yES(1)
(BAR) = (°C) 0.0= (PSI) 1+
F1 4,0 4.0 4.0 Pr1 Kontrol bandi genisligi devre 1 H 13'51(?010'00 00+30.0 1+80
- BAR: (Al9 +SETF1); °C: (-50.0 = SETF1);
F2 10,0 10.0 10.0 Pr1 Minimum set noktasi devre 1 PSI: (AI9 = SETF1); °F : (-68.0 + SETF)
. BAR: (SETF1+Al10); °C: (SETF1 + 150.0);
F3 60,0 60.0 60.0 Pr1 Maksimum set noktasi devre 1 PSI: (SETF1 + AHQ); °F: (SETF1 + 302)
(BAR) . -+ (°C) -50.0+ (PSI) -
Fa | 00 | 00 | 00 | Pt |Eneritasamufudevre 1 200200 000
(8AR) 0,10+ (0 0.0+ S 1+
F5 - 4.0 4.0 Pr1 Kontrol bandi genisligi devre 2 H 1951(? 010'00 00+30.0 1+80
} - BAR: (Al12 + SETF2); °C: (-50.0 + SETF2);
F6 10.0 10.0 Pr1 Minimum set noktasi devre 2 PSI: (A2 + SETF2): °F : (-56.0 + SETF2)
_ . BAR: (SETF2+Al13); °C : (SETF2 + 150.0);
F7 60.0 60.0 Pr1 Maksimum set noktasi devre 2 PSI: (SETF2 + AH3); °F: (SETF2 + 302)
(BAR) . -+ (°C) -50.0+ (PSi) -
F8 - 0.0 0.0 Pr1 |Enerji tasarrufu devre 2 3OO+§860?EF)2 %8990 5002500
F9 15 15 15 Pr1_ |2 farkli fan baslangig gecikmesi 1+ 255 (sec)
F10 5 5 5 Pr1 2 farkli fan durma gecikmesi 1+ 255 (sec)
Hs1 nu nu nu Pr1 Pazartesi enerji tasarrufu baslangig 0:0+235h: nu
zamani
HS2 | 00,00 | 00:00 | 00:00 Pr1 Pazartesi enerji tasarrufu siiresi 0:0+23.5h;
HS3 nu nu nu Pr1 |Sali enerji tasarrufu baglangi¢ zamani {0:0+23.5h; nu
HS4 | 00,00 | 00:00 | 00:00 Pr1 Sall enerji tasarrufu siresi 0:0+23.5h;
HS5 nu nu nu Pr1 Pazartesi enerji tasarrufu baslangig 0:0+235h: nu
zamani
HS6 | 00,00 | 00:00 | 00:00 Pr1 Carsamba enerji tasarrufu siiresi 0:0+23.5h;
HS7 nu nu nu Pr1 Pazartesi enerji tasarrufu baslangig 0:0+235h: nu
zamani
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HS8 | 00,00 | 00:00 | 00:00 Pr1 Carsamba enerji tasarrufu siiresi 0:0+23.5h;
HS9 nu nu nu Pr1 S:r?;:be enerjitasarrufu baslangig 0:0+23.5h; nu
HS10| 00,00 | 00:00 | 00:00 Pr1_ |Persembe eneriji tasarrufu siresi 0:0+23.5h;
HS11 nu nu nu P Cuma enerji tasarrufu baslangig 0:0+23.5h: nu
zamani
HS12| 00,00 | 00:00 | 00:00 Pr1 |Cuma eneriji tasarrufu siiresi 0:0+23.5h;
HS13 nu nu nu P Pazar enerji tasarrufu baslangig 0:0+23.5h: nu
zamani
HS14 | 00,00 | 00:00 | 00:00 Pr1 |Pazar enerji tasarrufu stiresi 0:0+23.5h;
AC1 30 30 30 Pr1_ |Gii¢ var sensor1 alarm gecikmesi 0 + 255 (dakika)
AC2 - 30 30 Pr1 |G var sensér2 alarm gecikmesi 0 + 255 (dakika)
AC3 | 150 15.0 15.0 P I1VI|n|mum sicaklik/basing alarmi devre E?lozagg)og)m (0.0 +100.0 (1 +430)Ps!
Maksimum sicaklik/basing alarmi (0.10 + 30.00)8AR (0.0 +100.0)C (1 + 430)PS!
AC4 | 20,0 200 | 200 Pr1 devre 1 (1+200.0)
ACS5 20 20 20 Pr1_ |Sic./bas. alarm gecikmesi devre 1 0 + 255 (dakika)
inil BAR = °C = PSI
ACS ; 15.0 15.0 P g/lmlmum sicaklik/basing alarmi devre E(1) 1_0206’33)00) (0.0 =100.0)C (1 +430)
ACT : 200 | 20,0 Pr1 Maksimum sicaklik/basing alarmi (0.10 + 30.00)8AR (0.0 = 100.0)¢ (1 + 430)P!
devre 2 (1+200.0)F
AC8 - 20 20 Pr1_|Sic./bas. alarm gecikmesi devre 2 0 + 255 (dakika)
AC9 ALr ALr ALr Pr1 Sicaklik/basing alarm rélesi nu(0) - ALr(1) - ALr1(2) - ALr2(3)
AC10 | 20000 | 20000 | 20000 Pr1_ |Bakim igin calisma zamani 1+ 25000 (0= etkisiz)
AC11| ALr ALr ALr Pr1 Bakim alarm rélesi nu(0) - ALr(1) - ALr1(2) - ALr2(3)
AC12| 15 15 15 Pr1_|LP anahtar 1 aktivasyon numarasi 0+15
AC13 15 15 15 Pr1 LP anahtar 1 aktivasyon zamani 0 + 255 (dakika)
AC14 2 2 2 Pr1 Kompresor agik — ariza sensorii 1 0+15
ACl6 - 15 15 Pr1 LP anahtar 2 aktivasyon numarasi 0+15
AC17 - 15 15 Pr1_|LP anahtar 2 aktivasyon zamani 0 + 255 (dakika)
AC18 - 2 2 Pr1 Kompresor agik — ariza sensori 2 0+15
ini = BAR = °C = PSI
AFL | 200 200 | 200 Pr l1\A|n|mum sicaklik/basing alarmi devre 2(1)1_0206’33)0:)) (0.0 +100.0)¢ (1 +430)
i + BAR = °C = PSI
AF2 | 200 200 | 20,0 P Maksimum sicaklik/basing alarmi (0.1.0 30.90) (0.0 =100.0)¢ (1 +430)
devre 1 (1+200.0)F
AF3 20 20 20 Pr1_ |Sic./bas. alarm gecikmesi devre 1 0 + 255 (dakika)
AF4 no NO NO Pr1 Maks alarm 1 kompresér kapall no(0) - yES(1)
AF5 2 2 2 Pr1_ |Maks alarm 1 kapanma gecikmesi 0 + 255 (dakika)
AF6 15 15 15 Pr1 HP anahtar 1 aktivasyon sayisi 0+15
AF7 15 15 15 Pr1_ |HP anahtar 1 aktivasyon siiresi 0 + 255 (dakika)
AF8 2 2 2 Pr1 |Ariza sensdri 3 ile fanlar agik 0+15
— < - C (1< E
AF9 } 20.0 20.0 Pr1 g/hnlmum sicaklik/basing alarmi devre E(1),1+02(.)6’3359F0)BAR (0.0 =100.0)¢ (1 +430)s!
} Maksimum sicaklik/basing alarmi (0.10 + 30.00)8AR (0.0 +100.0)¢ (1 + 430)P!
AF10 200 | 20.0 Pr1 devre 2 (1+200.0)
AF11 - 20 20 Pr1_ |Sic./bas. alarm gecikmesi devre 2 0 + 255 (dakika)
AF12 - NO NO Pr1 Maks alarm 2 kompresér kapali no(0) - yES(1)
AF13 - 2 2 Pr1 |Maks alarm 2 kapanma gecikmesi 0 + 255 (dakika)
AF14 - 15 15 Pr1 HP anahtar 2 aktivasyon sayisi 0+15
AF15 - 15 15 Pr1_ |HP anahtar 2 aktivasyon siresi 0 + 255 (dakika)
AF16 - 2 2 Pr1_ |Ariza sensori 3 ile fanlar agik 0+15
AF17 | ALr ALr ALr Pr1_ |Sicaklik/basing alarm rolesi nu(0) - ALr(1) - ALr1(2) - ALr2(3)
o1 no NO NO Pr2_ |Dinamik set aktif - devre 1 no(0) - yES(1)
02 -180 | -18.0 | -18.0 Pr2_ |Devre 1 icin maksimum set SETC1+CP3
03 15,0 15.0 15.0 Pr2 Dinamik set baglama sic. devre 1 -40+04 °C /-40+04°F
04 15,0 15.0 15.0 Pr2 _ |Dinamik set durma sic. devre 1 03+150°C /03+302°F
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05 - NO NO Pr2 Dinamik set aktif - devre 2 no(0) - yES(1)
06 - -18.0 | -18.0 Pr2_ |Devre 2 igin maksimum set SETC2+CP7
o7 - 15.0 15.0 Pr2  |Dinamik set baglama sic. devre 2 -40+08°C /-40+08°F
08 - 15.0 15.0 Pr2_ |Dinamik set durma sic. devre 2 07+150°C /07+302°F
09 no NO NO Pr2_ |Dinamik set aktif - devre 1 no(0) - yES(1)
010 | 250 25.0 25.0 Pr2_ [Minimum yogusma set - devre 1 F2+SETF1
. e B (BAR) -20.00+20.00 (°C)-50.0+50.0 (PSI) -
O11 15 15.0 15.0 Pr2  |Diferansiyel dinamik set - devre 1 300300 (°F) -00+90
012 - NO NO Pr2_ |Dinamik set aktif - devre 2 no(0) - yES(1)
013 - 25.0 25.0 Pr2  [Minimum yogusma set - devre 2 F6+SETF2
) . R ) (BAR) -20.00+20.00 (°C)-50.0+50.0 (PSI) -
014 15.0 15.0 Pr2  |Diferansiyel dinamik set - devre 2 300300 (°F) -90+90
1Q1 | 4.20mA |420mA [4.20mA| Pr1  |Analog ¢ikis 1-2 ayarlari 4.20 mA (0)-0.10 V (1)
0 = ana analog cikis;
1 = kompresor devre 1 igin invertdr;
1Q2 nu nu nu Pr1 |Analog ¢ikis 1 fonksiyonu 2 = kompresor devre 2 igin invertor;
3 = fan devre 1 icin invertér;
4 = fan devre 2 igin invertdr
1Q3 | Pbct Pbc1 | Pbct Pr1_ |Analog ¢ikis 1 sensorii Pbc1(0) - Pbc2(1); sadece 1Q2 = 0 oldugunda
- - -1+51 bar; -15+750PSl; -50+150°C; -
1Q4 0.0 0.0 0.0 Pr1 |Analog cikis 1 icin alt limit 58:302°F:
1Q5 | 1000 | 1000 | 1000 | Pr1  |Analog gikis 1 igin it limit o, 15+ TO0PS, S0180°C; -
1Q6 30 50 50 Pr1 |Analog ¢ikis 1 igin min. deger 0+100 %
107 40 50 50 Pre Kompresor calismaya b?slgdlktan 1Q6 + 100 %
sonra analog ¢ikis 1 degeri
Kompresdr durduktan sonra analog . o
1Q8 40 60 60 Pr1 cikis 1 deger 1Q6 + 100 %
1Q9 40 50 50 Pr1_ |Frekans bandi baglangi¢ degeri 1 1Q7 + 100 %
1Q10 40 50 50 Pr1 Frekans bandi bitis degeri 1 1Q9 + 100 %
1Q11 50 50 50 Pr1_ |Analog ¢ikis 1 emniyet degeri 0+ 100 (%)
1012 0 0 0 P Notr alan l§|k|§|ndan sonra kontrol 0+ 255 (sn.)
gecikmesi
1Q13| 60 60 60 Pr1 |Pr1Analog cikis 1 yiikselme zamani [0 + 255 (sn.)
1Q14| 10 10 | 10 pri  |Vukakiivasyonundan once analog 1 . 555 (qp )
cikis 1 sirekliligi
1Q15| 0 2 2 Py |Analog s 1 azaliyor. 0+ 255 (sn.)
gecikme
1Q16| 150 5 5 Pr1 |Analog ¢ikis 1 azalma siiresi 0+ 255 (sn.)
1017 10 5 5 Pr1 Yulfl kaplalrlmasmdan dnce analog Gikis 0+ 255 (sn.)
1 strekliligi
Analog ¢ikis 1 azalma zamani 100% |, .
1Q18 5 5 5 Pr1 ‘den, 108’ 0+255(sn.)
- 0.10+25.00bar; 0.0+25.0°C; 1+250 PSI;
1Q19| 40 4.0 4.0 Pr1 Kontrol bandi genislik 1 1250°F:10+2500 KPA
1Q20| 350 350 350 Pr1 Integral siire 1 0+999s; 0 integral faliyet harig
(-12.0+12.0°C -12.00 + 12.00BAR, -
1Q21| 00 0.0 0.0 Pr1 |Band uzantisi 1 120+120°F, -120+120PSl; -1200+1200KPA
. 0.0+99.0 °C; 0+180°F; 0.00+50,00bar;
1Q22| 40 4.0 4.0 Pr1 Anti sififama sargi 1 0+725PS: 0-5000kPA
1Q24 0 0 0 Pr1__ [invertdr 1'in asgari kapasitesi 0+99%; 0 fanksiyonu harig
1025| 255 255 255 P Isr:]vrznom in asgari kapasitede azami 1+255dak
1026 2 2 2 Pr1 Invertr 1'in azami kapasitedeki 1+255dak
zamani
201 - nu nu Pr1 Analog cikis 2 fonksiyonu 0=ana analog gikis;

1 = kompresér devre 1 icin invertér;
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2 = kompresdr devre 2 igin invertdr;
3 =fan devre 1 igin invertdr;
4 = fan devre 2 icin invertdr

2Q2 - Pbc2 | Pbc2 Pr1_ |Analog ¢ikis 2 sensorii Pbc1(0) - Pbc2(1) ; sadece 2Q2 = 0 oldugunda
- - -1+51 bar; -15+750PSl; -50+150°C; -
2Q3 - 0.0 0.0 Pr1 Analog ¢ikis 2 igin alt limit 58+302°F:
204 | - 1000 | 1000 | Prt |Analog gikis 2igin st limit \;31815310‘2’3;{'15+75°PS'? -50+150°C; -
205 - 50 50 Pr1_ |Analog ¢ikis 2 igin min. deger 0+100 (%)
206 : 50 50 Pre Kompresor calismaya b§§lgd|ktan 205+ 100 %
sonra analog ¢ikis 2 degeri
} Kompresdr durduktan sonra analog . o
2Q7 60 60 Pr1 clkis 2 degier 2Q5 + 100 %
208 - 50 50 Pr1_ |Frekans bandi baslangi¢ degeri 2 2Q6 + 100 %
2Q9 - 50 50 Pr1 |Frekans bandi bitis degeri 2 2Q8 + 100 %
2Q10 - 50 50 Pr1_ |Analog cikis 2 emniyet degeri 0+100 (%)
2011 } 0 0 P Notr alan lg|k|§|ndan sonra kontrol 0+ 255 (sn.)
gecikmesi
2Q12 - 60 60 Pr1 |Analog cikis 2 yiikselme zamani 0 + 255 (sn.)
} Yk aktivasyonundan énce analog R
2Q13 10 10 Pr1 aikis 2 sirekig 0+ 255 (sn.)
2Q14 - 2 2 Pr1 |Analog cikis 2 azalma gecikmesi 0 + 255 (sn.)
2Q15 - 5 5 Pr1 |Analog ¢ikis 2 azalma siiresi 0+ 255 (sn.)
2016 } 5 5 Pre Yulfl kaplalrlmasmdan dnce analog Gikis 0+ 255 (sn.)
2 surekliligi
} Analog ¢ikis 2 azalma zamani 100% |, .
2Q17 5 5 Pr1 ‘den,207ye 0+255(sn.)
- 0.10+25.00bar; 0.0+25.0°C; 1+250 PSI;
2Q18 - 4.0 4.0 Pr1 Kontrol bandi genislik 2 1250°F:10+2500 KPA
2019 - 350 350 Pr1 Integral siire 2 0+999s; 0 integral faliyet harig
B (-12.0+12.0°C -12.00 + 12.00BAR, -
2Q20 00 | 00 | PriBanduzantisi2 120+120°F, -120+120PS]; -1200+1200KPA
. 0.0+99.0 °C; 0+180°F; 0.00+50,00bar;
2Q21 - 4.0 4.0 Pr1 Anti sifirlama sargi 2 0+725PSI: 0+5000kPA
2Q23 - 0 0 Pr1_ [invertdr 2iin asgari kapasitesi 0+99%; 0 fanksiyonu harig
2Q24 } 255 255 P IST]vr(e;rtorZ in asgari kapasitede azami 1+255dak
2025 } 9 9 Pr1 Invertdr 2'in azami kapasitedeki 1+255dak
zamani
3Q1 | 4.20mA [4.20mA |4.20mA Pr1_ |Analog cikis 3-4 ayarlari 420mA (0)-0.10V (1)
0 = ana analog ¢ikis;
1 = kompresor devre 1 igin invertdr;
3Q2 nu nu nu Pr1 |Analog ¢ikis 3 fonksiyonu 2 = kompresor devre 2 igin invertdr;
3 =fan devre 1 igin invertdr;
4 = fan devre 2 igin invertdr
3Q3 | Pbc3 | Pbc3 | Pbc3 Pr1_ |Analog ¢ikis 3 sensorii Pbc3(0); Pbc4(1); sadece 3Q2 = 0 oldugunda
304 | 00 | 00 | 00 | Pt |Analoggikis 3 igin alt imit '51815310;’?;,'15#50*33'? -50+150°C; -
3Q5 | 1000 | 1000 | 1000 | Pr1 |Analog gikis 3 igin it limit o et 15+750PS H0+10°G -
3Q6 30 50 50 Pr1_ |Analog ¢ikis 3 igin min. deger 0+100 (%)
Kompresor calismaya basladiktan 0N o
8Q7 40 50 50 Prt sonra analog ¢ikis 3 degeri 306+ 100%
308 40 70 70 Pr1 Kompresqr dyrduktan sonra analog 306 + 100 %
cikis 3 degeri
3Q9 40 50 50 Pr1_ |Frekans bandi baslangi¢ degeri 3 3Q7 =100 %
3010 40 50 50 Pr1 Frekans bandi bitis degeri 3 3Q9 + 100 %
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3011 50 50 50 Pr1 |Analog ¢ikis 3 emniyet degeri 0+100 (%)
3012 0 0 0 Pre Not( alan l(;lk|§|ndan sonra kontrol 0+ 255 (sn.)
gecikmesi
3Q13| 60 60 60 Pr1_ |Analog ¢ikis 3 yikselme zamani 0+255(sn.)
Yik aktivasyonundan énce analog R
3Q14| 10 10 10 Pr1 aikis 3 siirekiiigi 0+255(sn.)
3Q15 0 0 0 Pr1_ |Analog ¢ikis 3 azalma gecikmesi 0+255(sn.)
3016 | 150 15 15 Pr1_ |Analog ¢ikis 3 azalma siiresi 0+ 255 (sn.)
Yiik kapanmasindan énce analog ¢ikis |, .
3Q17| 10 5 5 Pr1 3 sirekiligi 0+255(sn.)
Analog ¢ikis 3 azalma zamani 100% |, .
3Q18 5 5 5 Pr1 ‘den, 308 0+255(sn.)
. 0.10+25.00bar; 0.0+25.0°C; 1+250 PSI;
30Q19 4.0 4.0 4.0 Pr1 Kontrol bandi genislik 3 1250°F 102500 KPA
30Q20| 500 500 500 Pr1 integral siire 3 0+999s; 0 integral faliyet harig
(-12.0+12.0°C -12.00 + 12.00BAR, -
3Q21 0.0 0.0 0.0 Pr1 Band uzantisi 3 120+120°F, -120+120PSI: -1200+1200KPA
. 0.0+99.0 °C; 0+180°F; 0.00+50,00bar;
3Q22| 40 4.0 4.0 Pr1 Anti sififama sargi 3 0+725PSI: 0+5000kPA
3Q24 0 0 0 Pr1 ?nvertér 3'in asgari kapasitesi 0+99%; 0 fanksiyonu harig
3025| 255 255 255 P Isrsjvrzrtorfim asgari kapasitede azami 1+255dak
3Q26 2 2 2 Pr1 Invertdr 3'in azami kapasitedeki 1+255dak
zamanl
0 = ana analog cikis;
1 = kompresor devre 1 igin invertdr;
4Q1 - nu nu Pr1 |Analog cikis 4 fonksiyonu 2 = kompresor devre 2 icin invertdr;
3 = fan devre 1 icin invertér;
4 = fan devre 2 igin invertdr
4Q2 - Pbc4 | Pbc4 Pr1_ |Analog ¢ikis 4 sensérii Pbc3(0); Pbc4(1); sadece 4Q1 = 0 oldugunda
- - -1+51 bar; -15+750PSl; -50+150°C; -
4Q3 - 0.0 0.0 Pr1 Analog ¢ikis 4 igin alt limit 58+302°F:
404 | - | 1000|1000 | Pr1 |Analog gikis 4icin st imit ;8153103?;_'15”50%'? -50+150°C; -
405 - 50 50 Pr1_ |Analog cikis 4 igin minimum deger 0-+100 (%)
406 } 50 50 Pr1 Kompresor calismaya b?slgdlktan 4Q5+ 100 %
sonra analog ¢ikis 4 degeri
} Kompresdr durduktan sonra analog " o
4Q7 70 70 Pr1 cikis 4 deger 4Q5+ 100 %
4Q8 - 50 50 Pr1_ |Frekans bandi bagslangi¢ degeri 4 4Q6 + 100 %
4Q9 - 50 50 Pr1 Frekans bandi bitis degeri 4 4Q8 + 100 %
4010 - 50 50 Pr1_ |Analog ¢ikis 4 emniyet degeri 0+ 100 (%)
4011 ) 0 0 P NOtI" alan lg|k|§|ndan sonra kontrol 0+ 255 (sn.)
gecikmesi
4Q12 - 60 60 Pr1 |Analog cikis 4 ylikselme zamani 0 + 255 (sn.)
Yk aktivasyonundan dnce analog R
4Q13 - 10 10 Pr1 aikis 4 sirekliig 0+255(sn.)
4Q14 - 0 0 Pr1 |Analog cikis 4 azalma gecikmesi 0 + 255 (sn.)
4Q15 - 15 15 Pr1_ |Analog cikis 4 azalma siiresi 0+ 255 (sn.)
4016 } 5 5 Pr1 Yulfl kaplqumasmdan dnce analog Gikis 0+ 255 (sn.)
4 sirekliligi
Analog ¢ikis 4 azalma zamani 100% |, .
4Q17 - 5 5 Pr1 ‘den, 4Q7'ye 0+255(sn.)
- 0.10+25.00bar; 0.0+25.0°C; 1+250 PSI;
4Q18 - 4.0 4.0 Pr1 Kontrol bandi genislik 2 1250°F:10+2500 KPA
4Q19 - 500 500 Pr1 Integral siire 2 0+999s; 0 integral faliyet harig
4Q20 - 0.0 0.0 Pr1_ |Band uzantisi 2 (-12.0+12.0°C -12.00 + 12.00BAR, -
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120+120°F, -120+120PSl; -1200+1200KPA

0.0+99.0 °C; 0+180°F; 0.00+50,00bar;

4Q21 - 4.0 4.0 Pr1 |Anti sifirlama sargi 2 0+725PSI: 0+5000kPA

4Q23 - 0 0 Pr1 |invertor 2'in asgari kapasitesi 0+99%; 0 fanksiyonu harig
4Q24 } 255 255 P isrzjvrzrter'in asgari kapasitede azami 1+255dak

4025 9 9 Pr1 invertdr 2in azami kapasitedeki 1=055dak

zamanl

AR1 0,0 0,0 0,0 0,0  |Yedek réle 1 set noktasi -40+110°C/-40+230°F

AR2 1,0 1,0 1,0 1,0 Yedek role 1 diferansiyeli 0,1+25,0°C/1+50°F

AR3 CL CL CL CL Yedek role 1 aksiyon cesidi CL(0) = sodutma; Ht(1) = 1sitma
AR4 0,0 0,0 0,0 0,0  |Yedek réle 2 set degeri -40+110°C/-40+230°F

AR5 1,0 1,0 1,0 1,0 |Yedek role 2 diferansiyeli 0,1+25,0°C/1+50°F

AR6 CL CL CL CL  |Yedek réle 2 aksiyon cesidi CL(0) = sogutma; Ht(1) = 1sitma
AR7 0,0 0,0 0,0 0,0  [Yedek réle 3 set degeri -40+110°C/-40+230°F

ARS8 1,0 1,0 1,0 1,0 Yedek role 3 diferansiyeli 0,1+25,0°C/1+50°F

AR9 CL CL CL CL Yedek role 3 aksiyon gesidi CL(0) = sodutma; Ht(1) = 1sitma
AR10| 00 0,0 0,0 0,0  |Yedek rle 4 set degeri -40+110°C/-40+230°F
AR11| 10 1,0 1,0 1,0 |Yedek role 4 diferansiyeli 0,1+25,0°C/1+50°F
AR12| CL CL CL CL  |Yedek réle 4 aksiyon cesidi CL(0) = sogutma; Ht(1) = 1sitma
OT1 | VyES yES yES YyES  |Alarm rdlesi klavyeden kapama no(0) - yES(1)

oT2 CL CL CL CL  |Alarm rolesi polaritesi OP(0) - CL(1)

OT3 | yES yES yES yES  |Alarm rélesi1 klavyeden kapama no(0) - yES(1)

oT4 OP OP OP OP  [Alarm rélesi 1 polaritesi OP(0) - CL(1)

OT5 yES yES yES yES  [Alarm rélesi 2 klavyeden kapama no(0) - yES(1)

OT6 OP OP OP OP  [Alarm rélesi 2 polaritesi OP(0) - CL(1)

oT7 1 1 1 1 Seri adres 1+247

oT9 NO NO NO NO  |Kapama fonksiyonu aktif no(0) - yES(1)

159A021021 XC1008-1011-1015D TR r.1.5A 02.04.2015

XC1008-1011-1015D 63/64




Uretici Firma:
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Dixell EMERSON

Dixell S.r.l. - Z.I. Via dell'Industria, 27 - 32010 Pieve d’Alpago (BL) ITALY
Tel. +39.0437.9833 r.a. - Fax +39.0437.989313 - EmersonClimate.com/Dixell - dixell@emerson.com

ithalatgi Firma:
Sl
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CRERLANT TERITA

Ercan Teknik Ltd. Sti.

Tarlabasi Bulvari No.64 Taksim/Istanbul

Tel: +90 212 237 41 32, Fax: +90 212 237 41 79
Web: http://www.ercanteknik.com

E-mail: ercan@ercanteknik.com

Onemli Bilgi:

1-Dixel S.P.A Firmasi EN ISO 9001:2000 Kalite Yonetim Sistemi Belgesini almistir.
Onayi Veren Kurulus Bilgileri :SINCERT

Accreditamento Organismi Di Certificazione E Ispezione

Adres: Via Saccardo 9-20134 (Mi)

Telefon: +39 02 2100961, Fax: +39 02 21009637, E-mail;_sincert@sincert.it
2-Tamir igleri yalnizca kalifiye yetkili servis tarafindan yapilmaktadir.

3-Yetkili Servis Firma Adi: Ercan Teknik Isitma Sogutma Klima Otomatik Kontrol Malzemeleri Tic.ve San.Ltd.$ti
Adres:Tarlabasi Bulvari No:64 34435 Beyoglu / istanbul

Telefon: 0 212 237 41 32, Fax: 0 212 237 41 79

4-Bakanlikga tespit edilen kullanim émrii 10 yildir
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